Roomba Max 705

robot + stacja dokujgca AutoEmpty”

Przewodnik uzytkownika

robot



Pierwsze kroki

1 Usun folie ochronnqg z kamery i piankowe ostony ze zderzaka 2 Umiesé stacje dokujgcq na twardej powierzchni

Dobry zasieg Wi-Fi®

i

0,5 m po bokach 1,5 m od schoddéw

1,5 m z przodu

% Uwaga: Nie umieszczaj stacji w nastonecznionym miejscu. Przestrzen
wokét stacji musi by¢ wolna, aby byto mozliwe poprawne dokowanie.

Ostrzezenie: Aby zapobiec upadkowi robota ze schodéw, nalezy
umiesci¢ stacje dokujgcq w odlegtosci co najmniej 1,5 metra
od schodéw.

B

2 Wigcej informacji mozna znalez¢ na stronie global.irobot.com



3 Podtqcz stacje dokujgcqg

4 Zamontuj szczotke boczng do sprzqtania przy krawedziach

Podtqcz przewdd zasilajgey do gniazdka sieci elektrycznej. Zwin przewdd, aby nie
zaktéeat pracy robota.

Wyréwnaj szczotke boczng do sprzgtania przy krawedziach i dociénij jg, az ustyszysz
klikniecie.

Przewodnik uzytkownika robota Roomba® 705 Max Vac + stacji dokujgcej AutoEmpty™ 3
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5 Wybudz robota 6 Pobierz aplikacje Roomba® Home

Zeskanuj kod QR za pomocq aparatu w urzgdzeniu mobilnym lub znajdz aplikacje
Roomba® Home w sklepie z aplikacjami. Aplikacja przeprowadzi Cie przez kolejne
kroki konfiguracji robota. Po skonfigurowaniu robota w aplikacji mozna:

PL

» Kontrolowa¢ czas, miejsce i sposdb sprzqtania

» Tworzy¢ harmonogramy sprzgtania automatycznego

» Ustawia¢ niestandardowe preferencje dotyczqgce sprzqtania

»  Odblokowa¢ funkcje cyfrowe

»  Uzyska¢ dostep do wskazéwek i odpowiedzi na najczestsze pytania

Umie$¢ robota przed stacjqg dokujgcg, a nastepnie przesun go w jej kierunku i
wyréwnaj metalowe styki tadowania. Po kilku minutach ustyszysz sygnat dzwiekowy, [.’ DAanSedsotn(;:;} [> G(;;;Ele Play}
co oznacza, ze urzqdzenie jest aktywne.

Wazne: Przed uruchomieniem robota zapoznaj sie z zatgczonymi

[% Uwaga: Robot jest dostarczany z czgéciowo natadowanym . o . . :
informacjami dotyczgcymi bezpieczenstwa.

akumulatorem, ale przed rozpoczeciem pierwszego sprzgtania

zalecane jest dotadowanie akumulatora robota (fadowaé przez
4 godziny).

Aby wyjq¢ robota ze stacji dokujgcej, przesun go do siebie, a
nastepnie podnies.

4 Wiecej informacji mozna znalez¢é na stronie global.irobot.com



Informacje o robocie Roomba® Max 705 Vac

Widok z gory

a b~ W N

Zderzak czujnika LIDAR
LiDAR ClearView™ Pro
Styki tadowania

Filtr

Pojemnik na brud

6 Port odprowadzania zanieczyszczen
7 Przycisk Home

8 Przycisk zasilania

9 Zderzak

10 Przycisk zwalniania
pojemnika na brud

Widok od spodu

11 Czujniki wysokosci 15 2 gumowe szczotki gtéwne do

12 Przednie koto obrotowe roznych powierzchni

13 Szczotka boczna do sprzqtania 16 Ostona szczotek
przy krawedziach 17 Akumulator

14 Kota 18 Zatrzask ostony szczotek

Przewodnik uzytkownika robota Roomba® 705 Max Vac + stacji dokujgcej AutoEmpty™
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Informacje o stacji dokujgcej AutoEmpty™ do robota Roomba® Max 705 Vac
Widok z przodu

07

A W N =

Widok z goéry

M

8 Wy Wab@&/

S22

Wieko pojemnika 5 Odpowietrznik
Wskaznik LED 6 Okienko podczerwieni
Styk tadowania

Port odprowadzania

zanieczyszczen

Wigcej informacji mozna znalez¢ na stronie global.irobot.com

o X - JC)

7 Prowadnice worka
8 Szczoteczka

9  Filtr stacji dokujqcej



tadowanie

Wskaznik ikony zasilania

Przycisk ZASILANIA
Swiatto biate: robot w petni natadowany i potgczony
Swiatto biate migajgce: powrét do stacji dokujgcej w
d) celu natadowania

Swiatto biate pulsujgce: tadowanie w toku (niski poziom
natadowania akumulatora) — jesli uzytkownik sprébuje
rozpoczqgé cykl sprzgtania, przyciski zaczng miga¢ na
czerwono i uruchomi sie alarm dzwigkowy informujgcy o
braku mozliwosci rozpoczecia cyklu z powodu niskiego
poziomu natadowania akumulatora
Swiatto czerwone migajqce: niski poziom natadowania
akumulatora / btgd

Wskaznik LED tadowania stacji dokujgcej

Swiatto biate ciggte: tadowanie
Swiatto czerwone ciggte: worek
petny lub brak worka

tadowanie podczas cyklu sprzgtania

Robot powréci do stacji, gdy bedzie wymagat tadowania. Po osiggnigciu
wystarczajgcego poziomu natadowania robot wznowi sprzgtanie w miejscu, w
ktérym zostato ono przerwane.

Tryb czuwania

Gdy robot znajduje sie na stacji dokujgcej, zuzywa niewielkq ilo$¢ energii. Jedli robot
nie jest uzywany, mozna przetgczy¢ go w tryb oszczedzania energii, naciskajqc i
przytrzymujqc przycisk @ przez 10 sekund. Aby wyj$¢ z trybu niskiego poboru mocy,
nacisnij krétko przycisk .

Przechowywanie robota
W celu przygotowania robota do dtugotrwatego przechowywania nalezy go
wytqczy¢, wyjmujge go ze stacji dokujgcej oraz naciskajqce i przytrzymujge

przycisk O przez 10 sekund. Robota nalezy przechowywa¢ w chtodnym,
suchym miejscu.

Przewodnik uzytkownika robota Roomba® 705 Max Vac + stacji dokujgcej AutoEmpty™
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Sprzgtanie

Przyciski

Przycisk HOME: Nacisnij, aby wysta¢ robota do stacji dokujgcej
Nacisnij podczas pracy, aby jg wstrzymad
Nacisnij po wstrzymaniu pracy, aby wysta¢ robota do
stacji dokujgcej
Nacisnij podczas dokowania, aby zatrzymaé urzgdzenie
Nacisnij po zadokowaniu, aby oprézni¢ pojemnik na brud

Przycisk ZASILANIA: Naci$nij, aby rozpoczqé/wstrzymacé/wznowié prace
Przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wigczy¢ urzgdzenie
Przytrzymaj przez 10 sekund, aby wytqczy¢ urzqdzenie

8 Wigcej informacji mozna znalez¢ na stronie global.irobot.com

Wzér sprzqgtania

Robot automatycznie sprawdzi i posprzgta dom w réwnych liniach. Robot powrdci
do stacji dokujgcej po zakonczeniu cyklu sprzqgtania, a takze wéwczas, gdy bedzie
wymagat dotadowania.

=’! Porady:
* Przed sprzgtaniem usun z podtogi zbedne przedmioty.
* Aby utrzymac czysto$¢ podtdg, zaleca sig czeste uzywanie robota.

Po 90 minutach bezczynnosci poza stacjq dokujgcqg robot automatycznie zakonczy
sprzgtanie. Jezeli nie masz pewnosci, czy robot zakonczyt prace czy zostat
wstrzymany, sprawdz jego stan w aplikacji Roomba® Home.

Sprzqgtanie miejscowe

Dotknij dwa razy przycisku O, aby uruchomi¢ sprzqtanie miejscowe wyznaczonego
obszaru. Po przeprowadzeniu sprzqtania miejscowego robot zakofczy cykl
sprzqtania. Naciénij przycisk @, aby odestaé robota z powrotem do stacji dokujqcej.

Stacja dokujgca AutoEmpty™

Robot automatycznie sprébuje oprézni¢ pojemnik na brud za kazdym razem, gdy
powrdci do stacji dokujgcej AutoEmpty™ lub zostanie na niej fizycznie umieszczony.

% Uwaga: Zdecydowanie zaleca sig korzystanie z aplikacji Roomba®
Home w celu sterowania sprzgtaniem. Aplikacja mobilna moze by¢
uzywana do sprzqgtania okreslonych pomieszczen, programowania cykli
sprzqtania i tworzenia automatyzacji/harmonograméw.




Odkurzanie

Aby rozpoczqé sprzqtanie, umiesé robota z

Y rozp! P
powrotem na stacji dokujqcej i uzyj aplikacji lub
nacisnij przycisk O.

% Uwaga: Zaleca sig czyszczenie pojemnika na brud co najmniej raz w tygodniu. W przeciwnym
razie wydajno$¢ robota odkurzajgcego moze ulec zmniejszeniu.

Przewodnik uzytkownika robota Roomba® 705 Max Vac + stacji dokujgcej AutoEmpty™
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Czyszczenie i konserwacja robota

Aby zapewni¢ optymalng wydajno$¢ robota, nalezy okresowo wykonywa¢ ponizsze czynnosci zwigzane z
czyszczeniem i konserwacjg. W aplikacji Roomba® Home sq dostepne dodatkowe instruktazowe filmy wideo. W

przypadku zauwazenia, ze robot zbiera z podtogi coraz mniej zanieczyszczen, nalezy oprézni¢ pojemnik na brud i

wyczyscic filtr oraz szczotki.

Czeéé

Czestotliwos$¢ czynnosci konserwacyjnych

Czestotliwo$¢ wymiany*

Pojemnik na brud

Oprézniaj pojemnik w miare potrzeby

Filtr

Czys¢ raz w tygodniu (dwa razy w tygodniu w
przypadku posiadania zwierzecia domowego)

Co 2 miesigce

Szczotka boczna
do sprzqtania przy
krawedziach

Czys¢ co 2 tygodnie lub stosownie do potrzeb

Co 3-6 miesiecy

2 gumowe szczotki gtéwne
do réznych powierzchni

Czys¢ co tydzien

Co 6-12 miesiecy

Przednie koto obrotowe

Czys¢ co 2 tygodnie lub stosownie do potrzeb

Styki tadowania

Czys¢ co 2 tygodnie lub stosownie do potrzeb

Czujniki

Czys¢ co miesigc lub stosownie do potrzeb

Ostona szczotek

Sprawdzaj co 6 miesigcy

Wymien, jesli czes¢ jest zuzyta
lub uszkodzona

*

Czestotliwo$¢ wymiany moze sie rézni¢. Czesci nalezy wymieni¢ w przypadku pojawienia sie widocznego zuzycia. Jesli

potrzebujesz czesci zamiennej, skontaktuj sie z Biurem Obstugi Klienta firmy iRobot, aby uzyska¢ wigcej informacji.

10 Wigcej informacji mozna znalez¢ na stronie global.irobot.com

Czyszczenie szczotki bocznej do
sprzqtania przy krawedziach

Pociggnij, aby wyjg¢ szczotke boczng do sprzgtania
przy krawedziach. Usuh wiosy lub zanieczyszczenia
za pomocq szczoteczki, a nastepnie ponownie
zamontuj szczotke.

=

@ Wazne: Zaleca sig wymiane szczotki
bocznej do sprzgtania przy krawedziach
co 3-6 miesiecy w celu uzyskania
optymalnych efektéw sprzgtania.




Czyszczenie 2 gumowych szczotek gtdwnych do réznych powierzchni

1 Sciénij zatrzask pokrywy szczotki, unies zatrzask i
usun wszelkie zanieczyszczenia.

4 Usun wiosy i zanieczyszczenia nagromadzone pod
tozyskami. Zatéz z powrotem tozyska.

2 Wyjmij 2 gumowe szczotki gtéwne do réznych 3 Zdejmij fozyska z koncow szczotek.
powierzchni.

5 Ponownie zamontuj 2 gumowe szczotki gtéwne do
réznych powierzchni i ostone szczotek na robota.

Wazne: W celu zapewnienia optymalnych efektéw sprzgtania zaleca sie wymiang szczotek gtéwnych
do réznych powierzchni co 6-12 miesiecy.

Przewodnik uzytkownika robota Roomba® 705 Max Vac + stacji dokujgcej AutoEmpty™

PL



Czyszczenie przedniego Czyszczenie stykéw tadowania i czujnikow
kota obrotowego

Odtqcz stacje dokujgcq od gniazdka $ciennego. Przetrzyj styki tadowania i czujniki czystq, suchq $ciereczkq lub
Usun wiosy i brud z przedniego kota obrotowego za lekko zwilzong ggbkq melaminowq.
pomocq szczoteczki.

STYKI LADOWANIA CZUJNIKI

@ Wazne: Jesli przednie koto zostanie
zablokowane przez nawinigte wtosy Wazne: Nie wolno pryska¢ $rodkiem czyszczgcym lub wodq bezposrednio na czujniki ani do
lub inne zanieczyszczenia, moze wnek czujnikdw.
rysowa¢ podtoge. Jesli koto nie obraca

sie swobodnie po oczyszczeniu,
nalezy skontaktowad sie z Biurem
Obstugi Klienta.

12 Wigcej informacji mozna znalez¢ na stronie global.irobot.com



Oproéznianie pojemnika na brud

1 Nacisnij przyciski zwalniania pojemnika na 2 Otwérz pokrywe, aby oprézni¢ pojemnik na 3 Usun zanieczyszczenia z kanatu ssgcego.
brud, aby go wyjgé. brud i wyczysci¢ go za pomocq szczoteczki. Umies¢ pojemnik z powrotem w robocie.

Mycie pojemnika na brud

1  Wyjmij pojemnik na brud, wyjmij filtr i otwérz 2 Wyptucz pojemnik cieptq wodg. 3 Upewnij sie, ze pojemnik jest catkowicie
pokrywe pojemnika. suchy. Zatéz ponownie filtr i umie$¢ pojemnik
w robocie.

@ Wazne: Pojemnika na brud nie mozna
my¢ w zmywarce. Nie mozna my¢é
filtra. Przed przystgpieniem do mycia
pojemnika nalezy wyjq¢ filtr.

Przewodnik uzytkownika robota Roomba® 705 Max Vac + stacji dokujgcej AutoEmpty™
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Czyszczenie filtra

1 Wyjmij pojemnik na brud. Otwérz pokrywe 2 Usun zanieczyszczenia za pomocq szczoteczki.
pojemnika i wyjmij filtr.

14 Wigcej informacji mozna znalez¢ na stronie global.irobot.com

3 Oproznij pojemnik na brud i przetrzyj go czystq
Sciereczkq.



Czyszczenie i konserwacja stacji dokujgcej

Aby stacja dokujgca dziatata z optymalng wydajnosciq, nalezy wykonywa¢ procedury przedstawione na

kolejnych stronach.

Czyszczenie stykoéw tadowania i okienka
podczerwieni

Czeéé

Czestotliwos$¢ czynnosci
konserwacyjnych

Czestotliwo$¢ wymiany* o
& g Y czystq, suchq $ciereczkg.

Styki tadowania

Czys¢ raz w miesigcu

Czujniki

Czy$¢ raz w miesigeu

Okienko podczerwieni

Czys¢ raz w miesigcu

Worki

Worki powinny by¢ wymieniane

po zapetnieniu — gdy zostanie to
zasygnalizowane przez wskaznik LED
na stacji dokujqgcej lub w aplikacji
Roomba® Home.

Filtr stacji dokujqgcej

Czy$¢ raz w miesigeu

*

Czestotliwos¢ wymiany moze sie rézni¢. Czesci nalezy wymieni¢ w przypadku pojawienia sie widocznego zuzycia. Jesli
potrzebujesz czesci zamiennej, skontaktuj sig z Biurem Obstugi Klienta firmy iRobot, aby uzyska¢ wigcej informacji.

Sprawdz, czy czesci nie sq zanieczyszczone. Przetrzyj

Wazne: Nie wolno pryska¢ srodkiem
czyszczqeym lub wodg bezposrednio na
czujniki ani do wnek czujnikdw.

Przewodnik uzytkownika robota Roomba® 705 Max Vac + stacji dokujgcej AutoEmpty™
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Wymiana worka

PL

1 Unies wieko pojemnika, aby go otworzyé.

4 Zatdz wieko, upewniajqc sie, ze jest dobrze
docisniete.

®

Wazne: Aby uzyska¢ optymalng
wydajno$¢ robota i stacji dokujgcej,
nalezy wyczysci¢ lub wymieni¢ filtr robota,
gdy jest to wymagane.

Wigcej informacji mozna znalez¢ na stronie global.irobot.com

2 Pociggnij za element usztywniajqcy, aby wyjgé
worek z pojemnika.

i

3 Aby whozyé nowy worek, wsun jego element
usztywniajgcy w prowadnice. Dzieki temu worek
bedzie uszczelniony, aby kurz i zanieczyszczenia
nie mogty sie wydostac.




Usuwanie zanieczyszczen z filtra stacji dokujqcej

Sprawdz ostone dmuchawy pod kgtem ktaczkdw lub nagromadzonych
zanieczyszczen i przetrzyj jg czystq, suchq Sciereczkq, aby je usungé.

Przewodnik uzytkownika robota Roomba® 705 Max Vac + stacji dokujgcej AutoEmpty™
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Rozwigzywanie probleméw

Rozwigzywanie probleméw z robotem

Jesli wystgpi problem, robot powiadomi Cie o nim za pomocq komunikatu
gtosowego lub alertu dzwigkowego. Aplikacja Roomba® Home réwniez dostarcza
powiadomienia i instrukcje, ktére pozwolg rozwigza¢ wszelkie problemy.

Jezeli nie masz pewnosci, czy robot zakonczyt prace czy zostat wstrzymany, sprawdz
jego stan w aplikacji Roomba® Home.

Przywracanie ustawien fabrycznych

Aby przywrécié ustawienia fabryczne, nacisnij przycisk A i przytrzymaj go przez
5 sekund, a nastepnie (w ciggu 5 sekund) naciénij A + O i przytrzymaj przez 5 sekund.

BEZPIECZENSTWO | WYSYEKA AKUMULATORA

A Ostrzezenie: Akumulatory litowo-jonowe i wyposazone w nie produkty
podlegajg rygorystycznym przepisom dotyczgcym transportu. Jesli
zachodzi konieczno$¢ odestania tego produktu do serwisu albo
zabrania go ze sobq w podréz, lub inna podobna sytuacja, NALEZY
przestrzega¢ ponizszych zalecen dotyczqgcych transportu.

»  Akumulator MUSI zosta¢ wytgczony przed wysytkq.

»  Wytgcz akumulator, wyjmujqc robota ze stacji dokujqcej i przytrzymujgc wcisniety
zderzak przez 10 sekund, jednoczesnie przytrzymujqc wcisniety przycisk A.
Wszystkie wskazniki wéwczas zgasng.

«  Zapakuj robota w sposéb gwarantujgey bezpieczenstwo wysytki.

Jesli potrzebujesz dodatkowej pomocy, skorzystaj z aplikacji Roomba® Home,
skontaktuj sie z Biurem Obstugi Klienta lub odwiedz strone global.irobot.com.

18 Wigcej informacji mozna znalez¢ na stronie global.irobot.com

Rozwigzywanie probleméw ze stacjg dokujgcq

Stacja dokujgca informuje uzytkownika o ewentualnych nieprawidtowosciach

za pomocq wskaznika LED znajdujgcego sie z przodu pojemnika oraz za
posrednictwem aplikacji Roomba® Home. Jesli stacja dokujgca nie dziata zgodnie z
oczekiwaniami, sprawdz aplikacje Roomba® Home pod kgtem bteddw.

Wskaznik LED Typowy btqd Sposéb rozwigzania problemu
Wymier worek, jesli jest petny, a w razie
braku worka wtéz go na miejsce.

. lub brak worka P ¥

ciqgte o ) ,
Jesli problem nadal wystepuje, usui
wszelkie zanieczyszczenia z portu u dotu
robota i ze stacji dokujqgcej.

Produkt zostat wyposazony w zabezpieczenie termiczne, ktérego zadaniem jest
ochrona przed uszkodzeniem spowodowanym przegrzaniem. Jesli zabezpieczenie
zadziata, silnik przestanie pracowaé. W takim przypadku nalezy odtqczy¢
urzqdzenie od zasilania, odczekaé 30 minut, usungé wszelkie przeszkody z portu

i kanatu odprowadzania zanieczyszczen, a nastepnie ponownie podtgczyc
urzqdzenie.



Potrzebujesz dodatkowego wsparcia? Stuzymy pomocg!

Pobierz aplikacje Roomba® Home lub odwiedZ strone global.irobot.com, aby uzyskaé pomoc
techniczng lub skontaktowac sig z Biurem Obstugi Klienta. Jesli potrzebna bedzie dalsza
pomoc, prosimy o kontakt telefoniczny z naszym Biurem Obstugi Klienta pod numerem

58 781 66 62.

Godziny pracy Biura Obstugi Klienta firmy
iRobot w Polsce
Od poniedziatku do pigtku: 9:00-17:00

Informacje na temat bezpieczenstwa

Zapozndj sie z instrukcjami bezpieczenstwa dotgczonymi do robota lub odwiedZ strone
global.irobot.com.

WC# 4857386 vA
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