Robot odkurzajgco-mopujgcy

Roomba® Mini / Mini Slim
Przewodnik uzytkownika




Pierwsze kroki

prowadzi Cie przez kolejne kroki konfiguracji robota. Po skonfi-
o gurowaniu robota w aplikacji mozna:

- Kontrolowa¢ czas, miejsce i sposdb sprzgtania

- Tworzy¢ personalizowane harmonogramy sprzgtania

- Ustawia¢ niestandardowe preferencje dotyczgce sprzgtania
« Korzysta¢ z funkcji cyfrowych

- Korzysta¢ ze wskazdéwek i odpowiedzi na najczestsze pytania

Pobierz aplikacje Roomba® Home

B UWAGA:
Nalezy korzystaé z sieci Wi-Fi* 2,4 GHz lub 5 GHz.

® WAZNE:

Przed uruchomieniem robota zapoznaj sie z informacjami dotyczqgcy-
mi bezpieczenstwa.

2 Download on the GETITON
[. App St(;re] [ »’ Google Play ]

Zeskanuj kod QR za pomocq aparatu w urzgdzeniu mobilnym
lub znajdz aplikacje Roomba® Home w sklepie z aplikacjami.

Do zakonczenia konfiguracji wymagana jest aplikacja Room-
ba® Home i potgczenie Wi-Fi®. Aplikacja Roomba® Home prze-
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https://www.apple.com/app-store/
https://www.apple.com/app-store/

Zdejmij opakowanie ochronne

Usun piankowe ostony znajdujgce sie za zderzakiem

For more information, visit global.irobot.com

Zamontuj szczotke boczng do sprzgtania przy kra-
wedziach

Wyréwnaj szczotke bocznq do sprzgtania przy krawedziach
i doci$nij jg, az ustyszysz klikniecie.



Ustaw stacje dokujgcqg
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B UWAGA:

W przypadku korzystania ze stacji dokujgcej AutoEmpty™ lub poziomo
ustawionej podstawy SlimCharge™ upewnij sig, ze przestrzen wokot
stacji jest wolna od przeszkdd, aby byto mozliwe poprawne dokowa-
nie. Podstawe SlimCharge™ mozna ustawi¢ pionowo, aby zaoszcze-
dzi¢ miejsce na podtodze. W takim przypadku pamietaj, aby przed
uzyciem robota wtasnorecznie umiesci¢ go na podtodze, a po zakon-
czeniu sprzqtania odfozy¢ go na podstawe.
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Ustaw stacje dokujgcq na twardej, rownej powierzchni.

® WAZNE:

Nie umieszczaj stacji dokujgcej / podstawy w nastonecznionym miejs-
cu.

/\ OSTRZEZENIE:

W przypadku korzystania ze stacji dokujgcej AutoEmpty™ lub poziomo
ustawionej podstawy SlimCharge™ upewnij sig, ze sg one umieszczo-
ne w odlegtosci co najmniej 1,2 metra od schoddw, aby zapobiec
upadkowi robota.
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Podtqcz stacje dokujgcqg Wybudz robota

Podtqcz przewdd zasilania z tytu stacji dokujgcej, a nastepnie
wtdz wtyczke do gniazdka $ciennego. Zwin przewdd z tytu stacji,
aby nie zaktécat pracy robota.

For more information, visit global.irobot.com



Umie$¢ robota przed stacjq dokujgcq i przesun go do przodu,
az metalowe styki tadowania znajdq sie w jednej linii. O wy-
budzaniu robota informuje jego o$wietlenie. Po petnym wybu-
dzeniu zostanie wyemitowany dzwiek. W przypadku korzystania
z podstawy SlimCharge™ w pozycji pionowej ustaw jq tak, aby
goérna czes¢ robota byta skierowana w strone przeciwng do
Sciany.

B UWAGA:

Robot jest dostarczany z czesciowo natadowanym akumulatorem, ale
przed rozpoczeciem mapowania domu zalecane jest dotadowanie
akumulatora (tadowaé przez 4,5 godziny).

® WAZNE:

Przed uruchomieniem robota zapoznaj sie z informacjami dotyczqgcy-
mi bezpieczenstwa.

Robot odkurzajgco-mopujgcy Roomba® Mini / Mini Slim



Informacje o robocie Roomba® Mini / Roomba® Mini Slim

Widok z gory

Zderzak czujnika LIiDAR

LiDAR ClearView™

Port na akcesoria

Mechanizmy wyréwnywania

Tylne okienko czujnika podczerwieni
Styki tadowania

Przycisk zasilania

Przycisk Home

. Zderzak

0. Port odprowadzania zanieczyszczen

T 0O NO O ®N

For more information, visit global.irobot.com

11.
12.
13.
14.
15.
16.

Punkty mocowania pokrywy goérnej
Okienko podczerwieni

Pokrywa gérna

Pojemnik na brud

Przycisk zwalniania pojemnika na brud
Filtr



Widok od spodu

9.

® NO AN~

Zaczepy modutu na naktadke mopujgcqg

Modut na naktadke mopujgcqg

Punkt mocowania modutu na naktadke mopujgcqg

Kota

Przednie koto obrotowe

Czujnik dywanu

Czujnik wysokosci

Zatrzaski zwalniagjgce pokrywe szczotki gtéwnej do réznych
powierzchni

Szczotka gtéwna do réznych powierzchni

10. Szczotka boczna do sprzgtania przy krawedziach
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Informacje o stacji dokujgcej AutoEmpty™

Widok z przodu Widok z gory

0 /
e -
@ o

Mechanizmy wyréwnywania worka
Szczoteczka

Schowek na modut na naktadke mopujgcqg
Filtr stacji dokujgcej

Schowek na worek na brud

Pokrywa stacji dokujgcej

Wskaznik LED

Styki tadowania

Port odprowadzania zanieczyszczenh
Okienko podczerwieni

g wn =

a s wnN -

For more information, visit global.irobot.com



Widok z tytu

1. Uchwyt na przewdd
2.  Przewdd zasilania
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Informacje o podstawie SlimCharge™

Ustawienie poziome (gotowo$¢ do pracy, widok
z przodu)

Ustawienie poziome (gotowo$¢ do pracy, widok
z tytu)

1. Okienko podczerwieni
2. Mechanizmy wyréwnywania
3. Styki tadowania

For more information, visit global.irobot.com

1. Gniazdo przewodu zasilania
2. Przewdd zasilania



Ustawienie pionowe (przechowywanie)

tadowanie

Wskazniki ikon

A

O

Przyciski POWER i HOME
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Swiatto biate: robot w petni natadowany i potgczony

Swiatto biate migajgce: powrét do stacji dokujgcej w celu na-
tadowania

Swiatto biate pulsujgce: tadowanie / niski poziom natadowania
akumulatora. Wskazuje, ze poziom natadowania akumulatora
robota spadt ponizej 20% i robot albo taduje sie albo jest

w drodze do stacji dokujgcej w celu natadowania.

Swiatto czerwone migajqce: btqd / niski poziom natadowania

akumulatora. Wskazuje, ze wystqgpit btgd robota lub ze znajduje
sie on poza stacjg dokujgcg, a poziom natadowania akumula-
tora robota spadt ponizej 20%.
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tadowanie robota

Robot powrdci do stacji dokujgcej, gdy tylko zajdzie potrzeba
natadowania akumulatora podczas cyklu sprzgtania. Po osiqg-
nieciu wystarczajgcego poziomu natadowania robot wznowi
sprzgtanie w miejscu, w ktérym zostato ono przerwane.

Tryb czuwania

Gdy robot znajduje sie na stacji dokujgcej, zuzywa niewielkg
ilos¢ energii. Jesli robot nie jest uzywany, mozna go przetqczyé
w tryb oszczedzania energii, naciskajqc i przytrzymujqc przy-
cisk M przez 10 sekund. Aby wyjé¢ z trybu niskiego poboru
mocy, nacisnij krétko przycisk O.

E UWAGA:

W trybie niskiego zuzycia energii uruchomienie sprzqtania z poziomu
aplikacji mobilnej nie jest mozliwe.

For more information, visit global.irobot.com



Przechowywanie robota - -
W celu przygotowania robota do dtugotrwatego przechowywa-
nia nalezy go wytqczy¢: zdjgé go ze stacji dokujqcej, a nastep-
nie nacisnq¢ i przytrzymac przez 10 sekund jednoczesnie przy-
cisk M i zderzak. Robota nalezy przechowywaé w chtodnym,
suchym miejscu.

Podstawa SlimCharge™ utatwia przechowywanie robota Room-
ba® i zajmuje niewiele miejsca.

B UWAGA:

W przypadku przechowywania robota Roomba® Mini Slim w pozycji
pionowej zaplanowane cykle sprzgtania nie bedq dziatac.
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Wskaznik LED stacji dokujgcej

LED
Indicator

Swiatto biate ciggte: tadowanie

Swiatto czerwone ciggte: worek petny lub brak worka

B UWAGA:

Aktualizacje oprogramowania mogqg spowodowaé zmiang dziatania
wskaznikéw LED robota lub stacji dokujgcej. Najbardziej aktualne in-
formacje mozna znalez¢ na stronie global.irobot.com.

For more information, visit global.irobot.com


https://www.global.irobot.com/

Sprzgtanie

Przyciski

fr

O

HOME

« Naciénij, aby wysta¢ robota do stacji dokujgcej

« Nacisnij, aby wstrzymaé sprzgtanie

« Nacis$nij po wstrzymaniu pracy, aby wysta¢ robota do stacji
dokujgcej

« Nacisnij, aby zatrzymaé dokowanie

POWER

- Nacisnij, aby rozpoczgé/wstrzymac/wznowi¢ sprzgtanie
« Przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczyé urzgdzenie
« Przytrzymaj przez 10 sekund, aby wytgczy¢ urzgdzenie
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Wzér sprzgtania

Robot automatycznie sprawdzi i posprzgta Twédj dom. Rozpocz-
nie od posprzgtania obrzezy pomieszczenia, a nastepnie po-
sprzgta w réwnych liniach pozostatq powierzchnie podtogi. Ro-
bot powréci do stacji dokujqcej po zakohczeniu cyklu sprzqta-
nia, a takze woéwczas, gdy bedzie wymagat dotadowania.

Porady:

«+ Przed sprzgtaniem usung¢ z podtogi zbedne przedmioty.
« Aby utrzymacé czysto$¢ podtdg, zaleca sie czeste uzywanie
robota.

Po 90 minutach bezczynnosci poza stacjq dokujgcq robot au-
tomatycznie zakonczy sprzgtanie. Jezeli nie masz pewnosci, czy
robot zakonczyt prace czy zostat wstrzymany, sprawdz jego
stan w aplikacji Roomba® Home.
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Sprzgtanie miejscowe

Umie$¢ robota w poblizu miejsca, ktére wymaga sprzqgtania
miejscowego. Nacisnij dwukrotnie przycisk O. W trybie sprzqta-
nia miejscowego robot dwukrotnie posprzqta obszar o wymia-
rach T m x 1 m, poruszajqgc sie prostopadle. Po przeprowa-

dzeniu sprzgtania miejscowego robot zakonczy cykl sprzgtania.

Naciénij przycisk &, aby odestaé robota do stacji dokujqcej.

Informacje o zaplanowanych cyklach sprzgtania

Mozesz zaprogramowa¢ robota Mini Slim, aby automatycznie
odkurzat dom przez caty tydzien. W przypadku posiadania
podstawy SlimCharge™ nalezy jg ustawi¢ poziomo, aby robot
mégt z niej wyjechad i rozpoczg¢ zaplanowane sprzgtanie. Aby
utworzyé nowe zaplanowane cykle, otwérz aplikacje Roomba™
Home.

For more information, visit global.irobot.com

B UWAGA:

Zdecydowanie zaleca sie korzystanie z aplikacji Roomba® Home

w celu sterowania sprzqgtaniem. Aplikacja mobilna stuzy do konfigura-
cji sprzqtania okreslonych pomieszczen, programowania cykli sprzg-
tania i tworzenia automatyzacji/harmonogramaéw.



Odkurzanie

Uruchom tryb odkurzania 5 UWAGA:

W przypadku korzystania z podstawy SlimCharge™ zaleca sig czy-
szczenie pojemnika na brud co najmniej raz w tygodniu. W przeciw-
nym razie wydajno$¢ odkurzania moze ulec zmniejszeniu.

Umie$¢ robota na stacji dokujgcej AutoEmpty™, na poziomo us-
tawionej podstawie SlimCharge™ lub na podtodze BEZ zamon-
towanego modutu z naktadkg mopujgcq. Nacisnij przycisk O
lub uzyj aplikacji Roomba® Home, aby rozpoczqé cykl odkurza-
nia.
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Mopowanie

Mocowanie naktadki mopujgcej Roomba”®

Wsun otwory naktadki mopujgcej na zaczepy modutu na na-
ktadke mopujgcg.

For more information, visit global.irobot.com

Owin naktadke mopujgcg wokdt modutu i zamocuj pod zacis-
kami modutu.



Mocowanie niemarkowej naktadki mopujgcej

Owin naktadke mopujgcq wokét modutu i zamocuj pod zaciskami
modutu z przodu.

Wsun brzegi naktadki mopujqgcej pod zaciski z tytu modutu na na-
ktadke mopujgcg.
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Montaz modutu z naktadkg mopujgcag Witgczanie trybu mopowania

Wyréwnaj zaczepy modutu z zatozong naktadkg mopujgcg Aby rozpoczqg¢ cykl mopowania, umies¢ na stacji dokujgeej ro-
z punktami mocowania modutu, po czym opusé i wsuh go, az bota z zamontowanym modutem z zatozong naktadkg mopu-
ustyszysz klikniecie. jgcq i uzyj aplikacji Roomba® Home lub nacisnij przycisk O.

For more information, visit global.irobot.com 21



Czyszczenie i konserwacja robota

Aby zapewni¢ optymalng wydajnos¢ robota, nalezy okresowo
wykonywaé ponizsze czynno$ci zwigzane z czyszczeniem i kon-
serwacjq. Bez odpowiedniego czyszczenia i konserwacji wydaj-
no$¢ i skutecznos$¢ sprzgtania ulegnie pogorszeniu. Jesli robot
zbiera coraz mniej zanieczyszczen, nalezy oprézni¢ pojemnik
na brud i wyczyscic filtr oraz szczotki.

W aplikacji Roomba® Home sq dostepne dodatkowe instrukta-
zowe filmy wideo.

Czesé Czestotliwosé¢ konserwacji Wymiana®

Pojemnik na brud Oprdéznidj i myj w razie potrzeby

Filtr Czys¢ 1x w tygodniu (2x, jesli Co 3-6 miesie-
w domu sq zwierzeta) cy

Szczotka boczna do Czys¢ co 2 tygodnie lub w razie Co 3-6 miesig-

sprzqtania przy kra- potrzeby cy

wedziach

Szczotka gtéwna do Czys¢ 1x w tygodniu Co 6-12 mie-

réznych powierzchni siecy

Przednie koto obroto-

we

Styki tadowania

Czujniki

Naktadka mopujgca

Czys$¢ co 2 tygodnie lub w razie
potrzeby

Czys¢ co 2 tygodnie lub w razie
potrzeby

Czy$¢ 1x w miesiqcu lub w razie
potrzeby

Naktadki mopujgce sq jednora-
zowego uzytku

Wyrzu¢ po kaz-
dym sprzqtaniu
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Czesé Czestotliwosé konserwacji Wymiana®

Modut na naktadke Czys¢ po kazdym uzyciu

mopujacq

Ostona szczotek Sprawdzaj co 6 miesigcy Wymien, jesli
czesc jest zuzy-
ta lub uszko-
dzona

@Czestotliwo$¢ wymiany moze sig rézni¢. Czesci nalezy wymieni¢ w przypadku pojawienia sie
widocznego zuzycia. Jesli zdaniem uzytkownika potrzebne sq czgsci zamienne, nalezy zasiegngé
informacji w Biurze Obstugi Klienta firmy iRobot”.

Czyszczenie szczotki bocznej do sprzgtania przy
krawedziach
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Pociqgnij, aby wyjg¢ szczotke boczng do sprzgtania w przy
krawedziach. Usun wiosy oraz zanieczyszczenia i ponownie za-
montuj szczotke bocznq do sprzgtania przy krawedziach.

® WAZNE:

Zaleca sie wymiane szczotki bocznej do sprzgtania przy krawedziach
co 3-6 miesiecy w celu uzyskania optymalnych efektéw sprzgtania.

Czyszczenie szczotki gtdwnej do réznych powierz-
chni

Scisnij zatrzaski pokrywy szczotki, unie$ zatrzaski i usun wszelkie
zanieczyszczenia.

For more information, visit global.irobot.com

Wyjmij szczotke gtéwng do réznych powierzchni.
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Usun wtosy oraz zanieczyszczenia
/ / Zdejmij tozysko z koncédwki szczotki.
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Ponownie zamontuj szczotke gtéwng do réznych powierzchni
Usun wiosy i zanieczyszczenia nagromadzone pod tozyskiem. i ostone szczotki na robota.
Zatdz z powrotem tozysko.

® WAZNE:

W celu zapewnienia optymalnej wydajnosci sprzqgtania zaleca sie wy-
miane szczotki gtéwnej do réznych powierzchni co 6-12 miesiecy.

B UWAGA:

Instrukcje dotyczqce doktadniejszego czyszczenia szczotki gtébwnej
do réznych powierzchni mozna znalezé na stronie global.irobot.com.

For more information, visit global.irobot.com 25
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Czyszczenie przedniego kota obrotowego

Usun wtosy i brud z przedniego kota obrotowego za pomocqg
szczoteczki.

® WAZNE:

Jedli przednie koto zostanie zablokowane przez nawiniete wtosy lub
inne zanieczyszczenia, moze rysowac podtoge. Jesli koto nie obraca
sie swobodnie po oczyszczeniu, nalezy skontaktowac sie z Biurem
Obstugi Klienta.

26
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Czyszczenie stykow tadowania i czujnikdw Wyjmij robota ze stacji dokujqcej. Przetrzyj styki tadowania
STYKI LADOWANIA i czujniki czystq, suchqg Sciereczkq lub lekko zwilzong ggbkq
melaminowq.

® WAZNE:

Nie wolno pryskaé srodkiem czyszczgcym lub wodg bezposrednio na
czujniki ani do wnek czujnikdw.

CZUJNIKI

For more information, visit global.irobot.com



Oproznianie pojemnika na brud e

Podnie$ gé ki
©anies gornq poxTywe Naciénij przycisk zwalniania pojemnika na brud i pociggnij po-

jemnik do gory, aby go wyjgé.
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OtV\{C:‘cI"Z POJemnIk na brud nad koszem na $mieci. Oproznij i wy- Urniesé pojemnik na brud z powrotem w robocie.
czys¢ Sciereczka.
® WAZNE:

Zaleca sie czyszczenie pojemnika na brud co najmniej raz w tygod-
niu. W przeciwnym razie wydajnos$¢ robota odkurzajgco-mopujgcego
moze ulec zmniejszeniu.

For more information, visit global.irobot.com



Czyszczenie filtra e

Usun zanieczyszczenia, stukajgc filtrem w $cianke kosza na
$mieci. Mozesz tez wyczyscic filtr szczoteczkg lub czystq $cie-

o . ) . ) o reczkq.
Po wyjeciu pojemnika na brud otwérz pokrywe pojemnika i wy-

jmij filtr.
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Ponownie zamontyj filtr

For more information, visit global.irobot.com

Mycie pojemnika na brud

Wyjmij pojemnik na brud, wyjmij filtr i otwérz pokrywe pojemni-
ka.
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® WAZNE:
Nie mozna my¢ filtra. Przed przystgpieniem do mycia pojemnika nale-

zy wyjqgc filtr. Pojemnika na brud nie mozna my¢ w zmywarce.

Wyptucz pojemnik na brud cieptq wodg.

® WAZNE:
Zaleca sig opréznianie pojemnika na brud co najmniej raz w tygod- Sprawdz, czy pojemnik jest catkowicie suchy. Zatéz ponownie
niu. W przeciwnym razie wydajno$¢ robota odkurzajgco-mopujgcego filtr i umie$¢ pojemnik w robocie.

moze ulec zmniejszeniu.
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Czyszczenie modutu na naktadke mopujgcg

Uzywajqc zimnej wody, doktadnie umyj modut na naktadke mo-
pujgcq i pozostaw do wyschnigcia.

For more information, visit global.irobot.com
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Czyszczenie i konserwacja stacji dokujgcej AutoEmpty™ oraz podstawy Slim-
Charge™

Aby zapewni¢ optymalng wydajnos¢ stacji dokujgeej AutoEmp- Czyszczenie stykdw tadowania i okienka podczer-
ty™ lub podstawy SlimCharge™, nalezy wykonywaé nastepujgce wieni
czynnosci zwigzane z czyszczeniem i konserwacjq.

Czesé Czestotliwosé kon- Czestotliwos¢ wymiany®™
serwacji
Styki tadowania Czys$¢ raz w miesig-
cu
Czujniki Czys¢ raz w miesig-
cu
Okienko podczer- Czy$¢ raz w miesig-
wieni cu
worek na brud Worki powinny by¢ wymienia-
ne po zapetnieniu — gdy
zostanie to zasygnalizowane
przez wskaznik LED na sta- i ; s &ni i f _
o dokujaee AutoEmpty™ lub Odtqgcz stacje do_kUchq. Sprowd,z,.czy czesci nie sq zanieczy
w aplikacji Roomba® Home. szczone. Przetrzyj czystq, suchq Sciereczkg.

A-Czestotliwos¢ wymiany moze sig rézni¢. Czesci nalezy wymieni¢ w przypadku pojawienia sie
widocznego zuzycia. Jesli zdaniem uzytkownika potrzebne sq czesci zamienne, nalezy zasiegngé .
informacji w Biurze Obstugi Klienta firmy iRobot”. @ WAZNE:

Nie wolno pryskaé srodkiem czyszczgcym lub wodg bezposrednio na
styki tadowania.
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Wymiana worka na brud (tylko stacja dokujgca Au-
toEmpty™) 9

Pociggnij za element usztywniajgcy, aby wyjgé worek z pojem-
nika. Spowoduje to uszczelnienie worka, aby kurz i zanieczy-

Unie$ wieko pojemnika, aby go otworzyé. szczenia nie mogty sig wydostac.
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Aby wtozy¢ nowy worek, wsun jego element usztywniajgey Zatéz wieko, upewnigjqc sie, ze jest dobrze docisniete.
w prowadnice.
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Usuwanie zanieczyszczen z filtra stacji dokujgcej
(tylko stacja dokujgca AutoEmpty™)

Sprawdz ostone dmuchawy pod kgtem ktaczkéw lub nagroma-
dzonych zanieczyszczen i przetrzyj jq czystq, suchq $ciereczkg,
aby je usungc.

For more information, visit global.irobot.com
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Rozwigzywanie problemow

Rozwigzywanie probleméw z robotem

Jesli wystgpi problem, robot powiadomi Cie o nim za pomo-
cq komunikatu gtosowego lub alertu dzwiekowego. Aplikacja
Roomba® Home réwniez dostarcza powiadomienia i instrukcje,
ktére pozwolqg rozwigzaé wszelkie problemy.

Jezeli nie masz pewnosci, czy robot zakonczyt prace czy zostat
wstrzymany, sprawdz jego stan w aplikacji Roomba® Home.

Przywracanie ustawien fabrycznych

Aby przywrécié ustawienia fabryczne, nacisnij przycisk i przy-
trzymaj go przez 5 sekund, a nastepnie (w ciggu 5 sekund)
nacisnij A + O i przytrzymaj przez 5 sekund.

Bezpieczenstwo i wysytka akumulatora

/\ OSTRZEZENIE:

Akumulatory litowo-jonowe i wyposazone w nie produkty podlegajq
rygorystycznym przepisom dotyczgcym transportu. Jesli zachodzi ko-
nieczno$¢ odestania tego produktu do serwisu albo zabrania go ze
sobg w podréz, lub inna podobna sytuacja, NALEZY przestrzegaé
ponizszych zalecen dotyczqcych transportu.

- Akumulator MUSI zosta¢ wytgczony przed wysytkq.
« Wytgcz akumulator, wyjmujgc robota ze stacji dokujgcej
i przytrzymuijqc przycisk M przez 10 sekund. Weiénij zderzak
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na 10 sekund, przytrzymujqc przycisk . Wszystkie wskazniki
wowczas zgasnag.

- Zapakuj robota w sposéb gwarantujgey bezpieczenstwo wy-
sytki.

Jesli potrzebujesz dodatkowej pomocy, skorzystaj z aplikacji
Roomba® Home, skontaktuj sie z Biurem Obstugi Klienta lub
odwiedz strone global.irobot.com

Rozwigzywanie probleméw ze stacjqg dokujgcg Au-
toEmpty™

Stacja dokujgca AutoEmpty™ informuje uzytkownika o ewen-
tualnych nieprawidtowosciach za pomocq wskaznika LED znaj-
dujgcego sie z przodu pojemnika oraz za posrednictwem
aplikacji Roomba®. Jedli stacja dokujgca nie dziata zgodnie

z oczekiwaniami, Informacje na temat rozwigzywania proble-
méw mozna znalez¢ w aplikacji Roomba® Home.
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https://global.irobot.com/

Wskaznik LED  Typowy biqd Sposéb rozwigzania problemu Informacje dotyczqce bezpieczenstwa
Ciqgte czer- Worek petny lub Wymien worek, jesli jest petny, a w razie ZOpOZﬂO_j SIQ z instrukcjomi bezpieczer'\stwo dochzonymi do
wone $wiatto brak worka braku worka wtéz go na miejsce. ) , R

robota lub odwiedz strone global.irobot.com

Upewnij sig, ze worek jest prawidfowo
wiozony.

Jesli problem nadal wystepuje, usun
wszelkie zanieczyszczenia z portu

u dotu robota i ze stacji dokujgcej Au-
toEmpty™.

B UWAGA:

Produkt zostat wyposazony w zabezpieczenie termiczne, ktérego za-
daniem jest ochrona przed uszkodzeniem spowodowanym przegrza-
niem. Jesli zabezpieczenie zadziata, silnik przestanie pracowaé. W ta-
kim przypadku nalezy odtqczy¢ urzgdzenie od zasilania, odczekaé 30
minut, usung¢ wszelkie przeszkody z portu i kanatu odprowadzania
zanieczyszczen, a nastepnie ponownie podtqczy¢ urzgdzenie.

Potrzebujesz dodatkowego wsparcia? Stuzymy pomocq!
Pobierz aplikacje Roomba® Home lub odwied? strone glo-
bal.irobot.com, aby uzyska¢ pomoc technicznqg lub skontakto-
wac sie z Biurem Obstugi Klienta. Jesli potrzebna bedzie dalsza
pomoc, prosimy o kontakt telefoniczny z naszym Biurem Obstugi
Klienta pod numerem 58 781 66 62.

Godziny pracy Biura Obstugi Klienta firmy iRobot® w Polsce
Od poniedziatku do pigtku: 9:00-17:00

Saturday and Sunday, 9AM — 6PM Eastern Time

For more information, visit global.irobot.com 39
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