Roomba® Max 875-877

Robot + stacja dokujgca AutoWash™ [ a

Przewodnik uzytkownika

rRobot




Pierwsze kroki

1 Zdejmij wktadki piankowe z obu stron robota. Odklej folie 2 Zamontuj szczotke boczng.
ochronngq z przodu.

Dopasuj szczotke boczng do trzpienia montazowego na robocie i docisnij,
az ustyszysz "klikniecie".
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3 Umies¢ stacje na twardej i rownej podtodze. 4 Podiqgcz stacje dokujgcq do zasilania.
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Podtqcz przewdd
zasilajgey do
gniazdka $ciennego.
Zwin przewdd z tytu
staciji, aby nie zaktécat
pracy robota.

>0,2 m wolnej
przestrzeni po
obu stronach

>1,5m od schodéw

5 Wyréwngj stacje dokujgcq, aby zamontowa¢ ptyte najazdowq.
Docisnij mocno, az element wskoczy na miejsce i ustyszysz klikniecie.

>1 m wolnej przestrzeni z przodu

% Uwaga: +  Stacje dokujgeg nalezy chroni¢ przed bezpoérednim dziataniem promieni
stonecznych. Upewnij sig, ze wokét stacji dokujgceej nie ma zbednych przedmiotéw
ani innych przeszkéd, aby robot mégt prawidtowo do niej powrdcic.

« Nie umieszczaj stacji dokujgcej na dywanie.

A OSTRZEZENIE: Aby zapobiec upadkowi robota ze schodéw, upewnij sig, ze stacja
dokujgca znajduje sig¢ co najmniej 1,5 m od schoddw.




6 Zamontuj wktad ze srodkiem czyszczgcym. 7 Napetnij zbiornik czystq wodg.
1. Zdejmij panel stacji dokujgcej i umie$¢ go na stabilnej powierzchni. Wyjmij zbiornik na czystq wode (po prawej) ze stacji dokujgcej. Napetnij zbiornik
2. Wtéz wktad z detergentem w wyznaczone miejsce, jak pokazano na rysunku. na czystq wode czystq wodq.

opt | Weinij wkiad do $rodka, az zostanie prawidtowo zamontowany.

&
Odklej folig

&
Otwor butelki
skierowany w dét

® Wazne: 1. Nie uzywaj nieoryginalnego $rodka czyszczqcego ani zadnych innych produktow
czyszczqceych, poniewaz moze to spowodowac uszkodzenie urzgdzenia.
2. Stacja dokujgca automatycznie dozuje roztwér czyszczqcy. Nie zaleca sig
recznego dodawania roztworu czyszczqcego do zbiornika czystej wody.
3. Gdy $rodek czyszczqey w stacji dokujqcej sie wyczerpie, niezwtocznie wymier go
na wskazany $rodek czyszczqey, aby zachowaé wysokq skutecznosé sprzqgtania.




8 Wiqcz i wybudz robota.

Umie$¢ robota przed stacjq w kierunku pokazanym na rysunku i powoli popchnij
go do przodu, az zetknie sig ze stykami tadowania stacji. Wskaznik zmieni kolor
na biatly, co oznacza, ze robot sie wigcza. Nastepnie ustyszysz komunikat
gtosowy informujqgcy, ze robot jest w petni wigczony i wybudzony.

% Uwaga: «  Przy pierwszym uzyciu, po wtgczeniu zasilania stacji dokujqgcej, delikatnie wsurh

robota do stacji dokujqcej, aby go wybudzi¢.

« Podczas korzystania z robota w nowym otoczeniu nalezy uruchomi¢ go ze stacji
dokujgcej, aby wygenerowaé nowqg mape.

*  Mimo ze robot jest fabrycznie czgéciowo natadowany, zaleca sie tadowanie go
przez 4 godziny przed pierwszym cyklem sprzqtania.

«  Aby wyjq¢ robota ze stacji dokujgcej, przesur go do siebie, a nastgpnie podnies.

«  Nowe produkty przed opuszczeniem fabryki sq poddawane testom z uzyciem

wody, dlatego moze w nich pozosta¢ niewielka jej ilo$¢. Jest to normalne zjawisko.

9 Pobierz.

Zeskanuj kod QR za pomocq aparatu w urzgdzeniu mobilnym lub wyszukaj
Roomba® Home w sklepie z aplikacjami. Do ukorhczenia konfiguracji wymagana
jest aplikacja Roomba® Home oraz potgczenie Wi-Fi. Aplikacja przeprowadzi
Cie przez proces konfiguraciji sieci.

Dodaj urzgdzenie.

Po wtgczeniu zasilania robota dotknij opcji ,Potqgcz”, aby skonfigurowaé sie;
-
[
-

2 Download on the
[' App StoreJ [

* Google Play

GETITON J

Po skonfigurowaniu robota w aplikacji bedzie mozna:

¢ Kontrolowag¢, kiedy, gdzie i w jaki sposdb sprzqta

¢ Ustawia¢ harmonogramy

¢ Dostosowywac preferencje sprzgtania

e Uzyskiwa¢ dostep do wskazéwek, porad i czesto zadawanych pytan

@ Wazne: tqczno$é¢ Wi-Fi obstuguje wytgcznie sieci 2,4 GHz; sieci 5 GHz nie sq
obstugiwane.
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Informacje o robocie Roomba®

Widok z géry
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Gérna pokrywa robota

Pojemnik na kurz robota
Styki tadowania
Zbiornik robota na brudng wode

Przycisk zwalniajgcy zbiornik na
brudng wode

Otwér wlewu czystej wody

7
8
9

Przycisk Home
Przycisk zasilania

Przycisk zwalniania mopa
rolkowego

Przycisk odsysania brudnej
wody

12
13
14
15

Przycisk zwalniajgcy pokrywe filtra
Pokrywa filtra

Filtr

Przycisk zwalniania pojemnika na kurz

Boczny jednoliniowy laserowy czujnik
krawedzi

Szczotka boczna

17 Czujnik przedniego zderzaka

18 Modut nawigagiji i unikania

przeszkdd + $wiatto
wypetniajgce



Widok od spodu

®

a b~ W N

Ultradzwigkowy czujnik wykrywania dywandw

Czujnik uskoku
Podnoszone koto uniwersalne
Szczotka gtéwna

Przycisk zwalniajgcy mop rolkowy

6 Przycisk zwalniajqgcy ostone szczotki gtownej
7 Dysza spryskujgca

8 Port odprowadzania zanieczyszczen

9  Ostona mopa rolkowego (tylko na dywanach)

10 Mop rolkowy
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Informacje o stacji samoczyszczqgcej

Widok z przodu Widok z tytu

w) @ 7]

b (AN H‘H

=y _ 3
0

1 Zbiornik na brudng wode 6  Rampa
2 Panel stacji dokujgcej (aby wyjgé lub zamontowaé worek na brud 7 Zbiornik na czystq wode
i wktad ze $rodkiem czyszczqcym, zdejmij ten panel) 8 Wiot wody
3 Wskaznik Swietiny 9  Gniazdo przewodu zasilajgcego

4 Popychacz odptywu 10 Rowek do prowadzenia przewodu

7 5 Taca czyszczgea



Widok wewnetrzny Widok z géry
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1 Wktad ze $rodkiem czyszczgcym 3 Wilot zbiornika na brudng 5 Zatrzask pokrywy zbiornika
2 Worek na kurz wode na czystq wode
4 Zatrzask pokrywy zbiornika 6 Modut zapobiegajgcy
na brudng wode osadzaniu sie kamienia
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tadowanie

llustracja lampek kontrolnych

Sterowanie przyciskami

Biaty Gotowos¢ / Sprzgtanie / Powrét do stacji

Wiqgczanie / tadowanie / tgczenie
z Wi-Fi / Trwa aktualizacja "

Pulsuje na biato
L ‘
oprogramowania uktadowego

Powrét do stacji dokujqgcej po przerwaniu Przycisk Home

/ Pobieranie aktualizacji oprogramowania
uktadowego / Trwa przywracanie
ustawien fabrycznych.

Miga na biato

Miga na czerwono Btqd robota

Naciénij

Jesli robot jest poza
stacjq dokujgcq

Wyslij robota z powrotem
do stacji dokujgcej

Jesli robot jest
w stacji dokujgcej

Umyj watek mopujqcy

Nacisnij dwukrotnie

Jesli robot jest poza
stacjq dokujgcq

Aktywuj sprzqtanie
miejscowe

Nacisnij i przytrzymaj
ten przycisk przez

10 s, a nastepnie
nacisnij przycisk
zasilania w ciqgu 5 s

Przywracanie ustawien fabrycznych

Wskaznik wytgczony Zasilanie wytgczone / Tryb uspienia

Nacisnij

Rozpocznij / wstrzymaj sprzqtanie

b

Przycisk zasilania

tadowanie i wznowienie sprzqtania

Nacisnij i przytrzymaj przez 3 s

Wiqcz zasilanie

Nacisnij i przytrzymaj przez 10 s

Wytgczenie zasilania (z dzwigkiem
wytqgczania)

Nacisnij i przytrzymaj przez 15 s

Wymuszone wytgczenie

Gdy robot bedzie wymagat natadowania, powrdci do stacji dokujqcej.
Po natadowaniu do poziomu wystarczajgcego na ukornczenie pozostatego
zadania sprzgtania, wznowi prace od miejsca, w ktérym jg przerwat.

Tryb czuwania

Robot zuzywa niewielkq ilos¢ energii, gdy znajduje sie w stacji dokujqcej.

W przypadku diuzszego nieuzywania mozna nacisng¢ i przytrzymacé przycisk
zasilania przez 10 sekund, aby wytqgczy¢ robota. Aby wigczy¢ go ponownie,
naci$nij przycisk zasilania przez 3 sekundy.



Wskaznik LED stacji dokujgcej
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== Pulsuje na biato: Sprzgtanie
Swieci $wiattem ciggtym na biato: Tryb gotowosci
Miga na czerwono: Usterka stacji dokujqcej
Wskaznik LED nie $wieci: Zasilanie wytgczone (robot jest w stacji dokujgcej)

Uwaga: Rzeczywiste dziatanie wskaznikéw LED robota i stacji dokujgcej moze ulec
zmianie w wyniku aktualizacji oprogramowania.

Ustawienia czyszczenia

Robot automatycznie zbada dom i bedzie sprzgtat systematycznie, rzqd po

rzedzie. Jesli podczas cyklu sprzgtania poziom natadowania akumulatora spadnie,

robot powrdci do stacji, a nastepnie wznowi sprzgtanie od miejsca, w ktorym je
przerwat.

;“9 Porady:
= Przed sprzgtaniem usun z podtogi zbedne przedmioty.

Czeste korzystanie z robota pozwoli utrzyma¢ podtogi w czystosci.

Jesli nie masz pewnosci, czy robot zakorczyt sprzgtanie, czy jego praca zostata
wstrzymana, sprawdz jego status w aplikacji Roomba® Home.

% Uwaga: 1. Aplikacja Roomba® Home oraz potqczenie Wi-Fi sq wymagane do ukoriczenia
konfiguraciji. Aplikacji mobilnej mozna uzywa¢ do sprzqtania okreslonych
pomieszczen, konfigurowania procedur sprzqtania oraz tworzenia automatyzaci i
harmonograméw. Zdecydowanie zaleca sig korzystanie z aplikacji Roomba® Home
do sterowania funkcjami sprzqtania.
2. Roboty Roomba® sq generalnie przeznaczone do odkurzania wigkszosci typdw
podtdg. Nie zalecamy uzywania funkcji mopowania na niezabezpieczonych
podtogach drewnianych ani na niektérych panelach laminowanych/winylowych
ze wzgledu na ryzyko uszkodzenia podtogi i/lub podtoza przez wode.
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Sprzqtanie miejscowe

Gdy robot znajduje sie poza stacjq dokujgcg, nacisnij dwukrotnie przycisk Home,
aby posprzqtac¢ wyznaczone miejsce. Po zakorczeniu sprzgtania miejscowego
robot zakonczy cykl sprzqgtania.

Nacisnij przycisk Home, aby odesta¢ robota do stacji dokujgce;j.

Automatyczne opréznianie

Gdy pod koniec kazdego cyklu sprzqtania robot powréci do stacji dokujqcej,
automatycznie uruchomi funkcje automatycznego oprézniania. Nacisnij przycisk
LEmpty” w aplikacji, aby uruchomi¢ automatyczne opréznianie, gdy robot jest
bezczynny w stacji dokujqcej.

UWAGA:

« Automatyczne oprdznianie nie zostanie uruchomione, gdy robot powréci do stacji dokujgcej

w celu natadowania akumulatora z powodu jego niskiego poziomu natadowania; funkcja ta

jest uruchamiana dopiero po zakoriczeniu zadania.

« Automatyczne oprdznianie moze sig nie powies¢, jesli zostanie uruchomione zbyt czgsto w aplikacji
w krétkim czasie.

Mycie mopa rolkowego

Po zakonczeniu sprzgtania robot powrdci do stacji dokujgcej, aby umy¢ mop rolkowy.

UWAGA:

« Proces mycia zostanie przerwany, jesli stacja dokujgca zostanie wytgczona, robot opusci stacje
dokujgcq, zbiornik na brudng wode bedzie petny lub zbiornik na czystq wode nie zostanie prawidtowo
zamontowany. Przed rozpoczeciem cyklu mycia nalezy sprawdzi¢ powyzsze warunki.

« Przejdz do aplikacji Roomba® Home, aby recznie uruchomi¢ mycie mopa rolkowego lub zmieni¢
ustawienia jego mycia.

@ Wazne: Nie nalezy pra¢ mopa rolkowego w pralce ani myé go w zmywarce.

Odkurzanie i mopowanie

Aby rozpoczq¢ sprzqtanie, umie$¢ robota z powrotem w stacji dokujqgce;j,
a nastepnie uzyj aplikacji lub nacisnij przycisk zasilania.

% Uwaga:

Twdj robot domyslnie korzysta z trybu odkurzania, a nastgpnie trybu mopowania.
Aby skorzystac z trybu tylko odkurzania / tylko mopowania, posprzgtac okreslone
pomieszczenia lub dostosowac zadanie sprzqtania, zmier ustawienia w aplikacji
Roomba® Home.




Aby rozpoczqé czyszczenie ze stacji dokujgcej

Jesli zbiornik na czystq wode i zbiornik na brudng wode sq gotowe, przejdz do kroku 5.

1 Unies i wyjmij zbiornik na czystq wode oraz zbiornik na brudng wode. 2 Unie$ zatrzask zbiornika, aby otworzy¢ jego pokrywe. olPL

3 4 Zamknij i zatrzasnij pokrywy zbiornikdw. Umies¢ zbiorniki z powrotem w stacji

dokujgcej.

@ Wazne: Przed ponownym zamontowaniem zbiornikéw upewnij sig,
Zze ich zatrzaski sq prawidtowo zamkniete, a zbiorniki
odpowiednio osadzone, aby zapobiec wyciekom.
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Aby rozpoczq¢ sprzqtanie, umie$¢ robota z powrotem w stacji dokujqgce;j,
a nastepnie uzyj aplikacji lub nacisnij przycisk zasilania.

Pielegnacja i konserwacja robota

Aby robot dziatat z optymalng wydajnosciq, nalezy okresowo wykonywa¢ ponizsze
podstawowe czynnosci z zakresu pielegnaciji i konserwacji.
Aplikacja Roomba® Home zapewnia spersonalizowane przypomnienia o wymianie
akcesoriéow oraz waznych czynnosciach konserwacyjnych. W aplikacji Roomba®

Home sq dostepne dodatkowe instruktazowe filmy wideo. Jesli zauwazysz, ze robot

zbiera z podtogi mniej zabrudzen, wymier filtr pojemnika i wyczy$¢ szczotki.

Komponent

Czestotliwos¢ konserwacji

Wymiana*

Szczotka boczna

Czys¢ raz w miesigcu

W razie potrzeby; zalecana
wymiana co 3-6 miesiecy

Szczotka gtéwna

Czys¢ raz w miesigcu

W razie potrzeby; zalecana
wymiana co 3-6 miesiecy

Mop rolkowy

Czysci¢ w razie potrzeby

W razie potrzeby; zalecana
wymiana co 3-6 miesiecy

Rowek skrobaka mopa
rolkowego

Czysci¢ w razie potrzeby

Filtr pojemnika na kurz

Czysci¢ w razie potrzeby

Co 6-12 miesigcy

Zbiornik na brudng wode

Czysci¢ w razie potrzeby

Pojemnik na kurz

Czysci¢ w razie potrzeby

Styki tadowania/tylna
lampka dokowania

Czysci¢ raz w miesigcu
lub w razie potrzeby

Podnoszone kétko
samonastawne

Czysci¢ co 4 tygodnie (co tydzien
w przypadku posiadania zwierzqt)

Kota

Czysci¢ raz w miesigcu
lub w razie potrzeby

Czujniki (modut nawigacji
i unikania przeszkod,
czujnik krawedziowy,
czujnik spadku itp.)

Czysci¢ raz w miesigcu
lub w razie potrzeby

* Czestotliwos¢ wymiany moze sie rézni¢. Wymien elementy, jesli widoczne sq $lady zuzycia.




Wyczys¢ szczotke boczng Wyczys¢é szczotke gtéwng

Pociggnij, aby wyjqé szczotke bocznq. Usun wiosy lub zanieczyszczenia, a nastgpnie 1
ponownie zamontuj szczotkg boczng. Po prawidtowym zamontowaniu ustyszysz
kliknigcie.

Scisnij przyciski zwalniajgce pokrywe szczotki gtéwnej, podnies pokrywe do géry.
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@ Wazne: 1.Przed odwréceniem robota wyjmij zbiornik na brudng wode.
2. Zaleca sie wymiang szczotki bocznej co 3-6 miesigcy, aby robot dziatat
jak najlepiej.
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Usun wszystkie wtosy i zanieczyszczenia zaplgtane
w szczotke gtéwngq i zaslepke, sprawdz, czy miedzy
zebami tngeymi nie ma ciat obceych, i niezwtocznie
je usun. Zamontuj ponownie zaslepke.

Zdejmij zaslepke z konca 4
szczotki gtdwnej.

Zamontuj ponownie szczotke gtéwnq i ostong szczotki
gtéwnej w robocie, upewniajqc sig, ze wszystkie cztery
rogi ostony sq bezpiecznie wcisnigte na swoje miejsce.
Po prawidtowym zamontowaniu ustyszysz klikniecie.

Wyczys¢ kétko uniwersalne

1 Uzyj szczoteczki do czyszczenia lub suchej szmatki, aby usungé
wiosy i zanieczyszczenia z kétka uniwersalnego.

2 Uzyj narzedzia, aby podwazy¢ kétko uniwersalne i wyjqé je
z gniazda.

/'/ @ Wazne: 1. Przed odwrdceniem robota wyjmij
zbiornik na brudng wode.
2. Zaleca sig wymiane gtéwnej szczotki co
6-12 miesigcy w celu zapewnienia
optymalnej wydajnosci czyszczenia.
3. Upewnij sig, ze ostona szczotki jest
prawidtowo zamontowana.

@ Wazne: 1. Przed odwréceniem robota wyjmij zbiornik na brudng wode.
2. Whosy i zanieczyszczenia blokujgce kétko samonastawne
mogq spowodowaé uszkodzenie podtogi.

3. Obudowy kétka samonastawnego nie mozna wymontowac
z robota. W celu przeprowadzenia konserwacji za pomocq
narzedzia mozna wymontowa¢ wytgcznie kdtko samonastawne.




Wyczys¢ tylne kétko pomocnicze Wyczys¢ styki tadowania i czujniki

Uzyj narzedzia, aby podwazy¢ i przesungé tylne kétko pomocnicze od prawej do Przetrzyj styki fadowania i czujniki czystq, suchq $ciereczkq.

lewej strony, zsuwajqc je z metalowej osi. Zsur tylne kétko pomocnicze, a nastepnie

za pomocq szczoteczki czyszczqgcej usun wlosy i zanieczyszczenia znajdujgce sie Styki tadowania

za nim. pIPL

A= j

Czujniki

@ Wazne: 1. Przed odwréceniem robota wyjmij zbiornik na brudng wode. Jesli nie
wyjmujesz zbiornika na brudng wodg, upewnij sig, ze nie ma w nim wody.
2. Upewnij sig, ze tylne kétko samonastawne jest prawidtowo zamontowane.

@ Wazne: Nie spryskuj czujnikéw ani otworéw czujnikéw wodq ani
$rodkami czyszczqeymi.




Wyczysé pojemnik na brudng wode

1 Nacisnij przycisk zwalniajgcy w dét, 2 Otwoérz pokrywe pojemnika na brudng wode. 3 Wylej brudng wode, optucz pojemnik czystq
aby wyjgé pojemnik na brudng wode. wodq i wytrzyj wszelkie zabrudzenia.
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4 Usun zanieczyszczenia z filtra. 5  Optucz gérng powierzchnie zbiornika 6 Wyczys$¢ zawdr brudnej wody i upewnij sie,
na brudng wode i usun z niej wszelkie ze jest wolny od zanieczyszczen oraz
pozostatosci. mozna go catkowicie zamkngé.
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Czyszczenie mopa rolkowego

Usun wszelkie pozostatoéci ze spodu robota. Obszar ten 1
musi by¢ wolny od osadéw, aby mozna byto prawidtowo
wsunq¢ zbiornik na brudng wode do robota.

Zamontuj z powrotem pojemnik na brudng wode w robocie.
Po prawidtowym zamontowaniu ustyszysz ,kliknigcie”.

3

Wyjmij zbiornik na brudng wode i odwréé
robota. Nacisnij przycisk zwalniania mopa
rolkowego, unie$ mop, a nastepnie
pociggnij go w lewo, aby go wyjgc.

Mop rolkowy jest prawidtowo zamontowany,
gdy stychac¢ kliknigcie.

@ Wazne: Zbiornika na brudng wode nie mozna my¢ w zmywarce. W celu zachowania
optymalnych efektéw pracy robota nalezy doktadnie wyczysci¢ zbiornik na
brudng wode.

Zbiornik na brudng wode nalezy wktadac i wyjmowaé w pozycji pionowej.
Przed przeniesieniem lub obréceniem robota nalezy wyjgé zbiornik na
brudng wode, aby zapobiec wyciekowi do wnetrza robota.

2 Wyczys¢ i optucz mop rolkowy, a

nastepnie pozostaw go do naturalnego
wyschniecia w temperaturze pokojowe;j.

@ Wazne:

Zaleca sig wymiane mopa rolkowego co
3 miesigce w celu uzyskania optymalnych
rezultatéw mopowania. Jesli pokrywa
mopa rolkowego jest zamknieta, nie
prébuj otwierad jej na site.
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Czyszczenie rowka skrobaka mopa rolkowego

1 Wyjmij zbiornik na brudng wode i odwré¢ robota. Nacisnij przycisk zwalniania 2 Pchnij do przodu i podnies, aby wyjgé rowek skrobaka mopa rolkowego.
mopa rolkowego, unie$ mop, a nastepnie pociggnij go w lewo, aby go wyjqc.
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3

4 Wyréwnaj rowek skrobaka mopa rolkowego ze szczeling po prawej stronie,
a nastepnie docisénij jego lewq strone do tytu, aby go zamocowaé.

@ Wazne: Upewnij sig, ze rowek skrobaka mopa rolkowego jest prawidtowo zainstalowany.
Ponowny montaz mopa rolkowego nie bedzie tatwy, chyba ze zostanie bezpiecznie
zamocowany.




Czyszczenie pojemnika na kurz i filtra

1 Unies i zdejmij gérng pokrywe robota. 2 Nacisnij przycisk zwalniania pojemnika na 3 Otwérz pokrywe filtra i wyjmij filtr.
kurz, a nastgpnie pociggnij pojemnik do géry,

aby go wyjqé.
I plPL
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4 5 Oprézniji oczyéé pojemnik na kurz z pytu 6 Ponownie zamontuj filtr w pojemniku na kurz.

i zanieczyszczen. Ponownie zamontuj pojemnik na kurz w robocie.

@ Wazne: Filtr mozna my¢, ale przed ponownym zamontowaniem go w pojemniku na kurz nalezy pozostawi¢ go do
catkowitego wyschniecia na powietrzu. Nie myj pojemnika na kurz w zmywarce.
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Ponownie zamontuj gérng pokrywe robota.

Pielegnacja i konserwacja staciji

dokujqgcej

Aby zapewni¢ optymalne dziatanie stacji dokujqcej, postepuj zgodnie
z procedurami opisanymi na kolejnych stronach.

Czesci

Czestotliwosé konserwacii

Czestotliwo$é wymiany*

Styki tadowania
stacji dokujgcej

Czy$¢ co miesiqc

Czujniki

Czys¢ co miesigc

Sygnat powrotu do stacji
dokujqcej obszar emisji

Czys¢ co miesige

Taca Cczyszczqgca
i ptywak tacy

Czyscic co 2 tygodnie
lub w razie potrzeby

Zbiornik na czystq wode

Ptuka¢ i wymieniac
wode w razie potrzeby

Zbiornik na brudng wode

Ptukac i oprozniaé
w razie potrzeby

Rampa

Czy$¢ co miesigc

Worek na brud

Wymienia¢ w razie potrzeby

Wkiad ze srodkiem
czyszczgeym

Wymieniaé w razie potrzeby

*  Czestotliwo$¢ wymiany moze sie rézni¢. Wymien elementy, jesli widoczne sq

$lady zuzycia.




Wyczys¢ styki tadowania stacji dokujgcej i okienko podczerwieni Czyszczenie tacy czyszczqcej

Sprawdz elementy, aby upewni¢ sie, ze nie ma na nich zanieczyszczen. 1 Ostroznie wyptucz lub wytrzyj zanieczyszczenia wewnqtrz tacy czyszczqgcej

Przetrzyj czystq, suchq szmatkq. i wokot niej. Upewnij sig, ze port wlewu czystej wody oraz port ssqcy brudnej
wody nie sq zablokowane. Do usuniecia uporczywych zabrudzeh mozna piPL
uzyé fogodnego mydta i gqbki
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2 Po wyczyszczeniu upewnij sig, ze taca czyszczqca jest prawidtowo
zamontowana na swoim miejscu.

@ Wazne: Nie spryskuj czujnikéw ani otworéw
czujnikéw wodq ani srodkami
czyszczqcymi.
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Mycie zbiornikéw na wode

1 Po zakonczeniu cyklu mycia mopa rolkowego niezwtocznie 2 Oprdéznij zbiornik na brudng wode. 3 Optucz oba zbiorniki wodg o temperaturze
wyjmij i wyczy$¢ zbiornik na brudng wode, aby zapobiec pokojowej. Do usunigcia uporczywych zabrudzen
pIPL powstawaniu nieprzyjemnych zapachéw i plesni. mozna uzy¢ tagodnego mydta i ggbki.

@ Wazne: Pywaki w zbiorniku na czystq wode i zbiorniku na brudng wode
sq ruchomymi czgsciami. Nalezy zachowa¢ ostrozno$¢ podczas
ich czyszczenia, aby nie uszkodzic ich funkgj.
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Mycie zbiornikéw na wode

4 Ponownie napetnij zbiornik na czystq wode. 5  Zamontuj oba zbiorniki z powrotem w stacji dokujqgcej.

plPL

@ Wazne: Nie umieszczaj zbiornikéw w zmywarce. Przed ponownym zainstalowaniem
upewnij sig, ze zatrzaski zbiornika sq prawidtowo zamkniete.
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Wymien wktad ze srodkiem czyszczgcym

Zdejmij panel stacji dokujgcej i umie$¢ go na stabilnej powierzchni.
plPL

Jak pokazano na rysunku, wyjmij i wyrzué pusty wktad ze $rodkiem czyszczgcym, a nastepnie wyjmij nowy wktad i zamontuj go w przeznaczonym dla niego miejscu.
Wecisnij srodek czyszczqcy do $rodka, az zostanie prawidtowo zamontowany.
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Otwor butelki
skierowany w dét

Wazne: 1. Nie uzywaj nieoryginalnego $rodka czyszczqcego ani zadnych innych produktéw czyszczgeych, poniewaz moze to spowodowaé uszkodzenie urzqdzenia.
2. Robot automatycznie dozuje $rodek czyszczqcy. Nie dodawaj recznie roztworu czyszczgeego do zbiornika czystej wody.

3. Gdy $rodek czyszczqcey w stacji dokujgcej sie wyczerpie, niezwtocznie wymien go na wskazany $rodek czyszczqey, aby zachowaé wysokq skuteczno$é sprzqtania.
25




Wymien worek na brud

€

Gdy worek na brud wymaga wymiany, otwérz panel stacji dokujgcej, pociggnij za uchwyt worka na brud, aby go wyjgé, a nastepnie go wyrzu¢. W6z nowy worek na brud

i wsun uchwyt w szczeling, upewniajqc sig, ze zostat prawidiowo zamontowany.
Wyréwnaj zatrzaski i ponownie zamontuj panel stacji dokujgcej. Po prawidtowym zamontowaniu ustyszysz klikniecie.

\\\\\\\\“\Mﬁ
=
\UU“\\
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Rozwigzywanie problemow

Wskazania btedéw

Rozwigzania

Nie mozna wigczy¢

Niski poziom natadowania baterii. Przed uzyciem nataduj
do petna.

Nie mozna uruchomié:
niski poziom natadowania
akumulatora

Pozwél robotowi odpowiednio natadowa¢ akumulator
i sprébuj ponownie.

Nie udato sie dotrze¢ do
stacji dokujgcej

Upewnij sig, ze droga powrotu robota do stacji dokujqgcej
jest wolna od przeszkdd. Sprawdz, czy stacja dokujgca
Jjest podtgczona do zasilania i znajduje sie w swoim
pierwotnym miejscu.

Nietypowy hatas
podczas sprzqtania

Szczotka gtéwna, szczotka boczna, lewe/prawe koto lub
mop rolkowy mogq by¢ zablokowane przez ciata obce.
Wytqcz robota i wyczys¢ go.

Zmniejszona wydajno$é¢
czyszczenia lub pozostawianie
zanieczyszczen

Pojemnik na kurz jest petny. Wyczys¢ go. W szczotke
gtéwnq zaplgtaly sie ciata obce. Wyczys¢ go.

Robot w trybie offline

Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sig, ze robot znajduje si¢ w dobrym
zasiggu sieci Wi-Fi. Nieprawidtowe potgczenie Wi-Fi. Zresetuj

Wi-Fi i pobierz najnowszq aplikacje, a nastepnie sprébuj
potgczy¢ sie ponownie.

Nie mozna natadowaé
urzqdzenia

Upewnij sig, ze wokét stacji dokujgcej jest wystarczajgco duzo
miejsca, a styki fadowania na stacji sq wolne od kurzu i innych
przeszkdd. Temperatura otoczenia jest zbyt niska (ponizej

0°C) lub zbyt wysoka (powyzej 40°C).
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Wskazania btedéw Rozwigzania

Nie mozna potqczy¢
sig z aplikacjq

Upewnij sig, ze zaréwno stacja dokujqgca, jak i robot znajdujq
sie w zasiegu sieci Wi-Fi o silnym sygnale. Przed ponownym
parowaniem zresetuj sie¢ Wi-Fi zgodnie z instrukcjq.

Nie mozna
umy¢ mopa

W zbiorniku czystej wody stacji dokujqgcej brakuje wody.
Uzupetnij czystg wode. Wylot czystej wody jest zablokowany.
Usun zator. Taca czyszczqea stacji dokujqcej jest petna.
Wyczy$¢ tace. Taca czyszczqgcea nie zostata zainstalowana.
Zainstaluj jg. Zbiornik na brudng wode jest petny. Opréznij go.

Szczotka gtéwna
zablokowana

Usun przeszkody lub zaplgtane widkna ze szczotki, aby mogta
sie swobodnie obraca¢

Szczotka gtéwna jest
splgtana. Wyczys¢ i
kontynuuj

W szczotke gtéwng wplqtaty sie ciata obce. Wyczys¢ jq i uruchom
zadanie ponownie.




Rozwigzywanie problemow

Wskazania btedéw

Rozwigzania Wskazania btedéw

Szczotka boczna zablokowana

Rozwigzania

Usun zaplgtane widkna i zanieczyszczenia ze szczotki

bocznej, aby mogta sie swobodnie obracac. Robot jest zawieszony

Robot wykryt, Ze jest zawieszony w powietrzu. Przenie$
robota w nowe miejsce i uruchom go ponownie.

Lewe koto zablokowane/
prawe koto zablokowane

Zbyt niski poziom natadowania

Poruszaj lewym/prawym kotem kilka razy w gére i w dot, baterii, aby sprzqtaé

a nastepnie obré¢ je, aby usungé uwigzione

Umies¢ robota w stacji dokujqcej i pozwdl mu sie
odpowiednio natadowaé. Stan baterii mozesz
sprawdzi¢ tutaj, w zaktadce Roboty.

zanieczyszczenia. Powinno obracaé sie swobodnie.

Taca czyszczgea petna.

Wyczy$¢ czujniki spadku

Sprawdz rure brudnej wody
i upewnij sie, ze zbiornik na
brudng wode jest
prawidtowo zainstalowany

Wyczys¢ dolne czujniki spadku migkkg, suchq $ciereczkg,
aby schody mogty by¢ prawidtowo wykrywane. Umie$¢
robota na podtodze i nacisnij przycisk start, aby wznowi¢
sprzqtanie.

Najpierw sprawdz i opréznij zbiornik brudnej wody,
upewnigjqc sie, ze jest on prawidtowo zainstalowany.
Nastepnie usun wtosy i inne zanieczyszczenia z filtra
czyszczqcego i wlotu ssqcego stacji dokujqcej.

Modut nawigacji i unikania
przeszkéd zablokowany,
przetrzyj go i kontynuuj

1. Modut nawigacji i unikania przeszkéd jest
zablokowany. Prosze usung¢ blokadg lub ciato obce;
2. Jesli czyszczenie nie jest konieczne, przenies robota
w inne miejsce i uruchom go ponownie.

Robot utkngt

Przenie$ robota na otwartg przestrzen i nacisnij przycisk
zasilania, aby wznowi¢ prace. Usur przeszkody i otwérz
drzwi.

Nie mozna uruchomié:
utkngt w strefie zakazanej

Przenie$ robota poza strefe zakazang, aby mogt
rozpoczq¢ nowe zadanie.

Nie mozna rozpoczqé:
wykryto schody lub uskok

Przenie$ robota w nowe miejsce i sprobuj ponownie.
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Dane techniczne robota

Lista czujnikow robota

Zasieg wykrywania /

Nazwa llos¢ Funkcja Odlegtosé robocza
Modut nawigaciji i unikania Lokalizacja, nawigacja
przeszkod X1 i unikanie przeszkod 015m-8m
Zyroskop IMU x1 Sterowanie ruchem /
Akcelerometr x1 Regulacja predkosci /
Boczny jednoliniowy 1 e ki i -
laserowy czujnik krawedzi x Czyszczenie krawedzi s1.5em
Ultradzwigkowy czujnik . .
wykrywania dywanéw x1 Rozpoznawanie dywanéw /
Czujnik przedniego zderzaka x2 Ochrona przed kolizjg <10cm
Czujnik wykrywania podtogi TOF x1 Wykrywanie krawedzi 0,01-0,2m
Czujnik na podezerwief 2 Wykrywanie krawedzi <lcm
wykrywania podtogi X YKy A =

. L Wykrywa obecno$¢ uchwytu
CZ:Jmk HGIE (;kigcnosc! X x1 naktadki mopujqcej lub stan <lcm
uchwytu nakiadki mopujqcej jego podniesienia
Czujnik Halla wykrywania Wykrywa, czy pojemnik na
pojemnika na kurz X kurz jest zamontowany 3em+05cm
Tylny czujnik podczerwieni powrotu  x1 Fowr()t do, stacji dokujqcej 3-4m

i parowanie

Czujnik Halla wykrywania 1 Wykrywa, czy pojemnik na <1em
pojemnika brudnej wody brudng wode jest zainstalowany -
Czujnik Halla wykrywania zapetnienia X Wykrywa, czy pojemnik na <12cm

pojemnika na brudng wode

brudng wodg jest petny
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Lista czujnikoéw stacji dokujgcej

Zasieg wykrywania /

Nazwa llos¢ Funkcja Odlegtosé robocza
Czujnik Halla wykrywania 1 Wykrywa, czy zbiornik na czystq I8
zbiornika czystej wody x wode jest zamontowany lub pusty <lecm
Czujnik Halla wykrywania <1 Wykrywa, czy zbiornik na brudng <1.8cm
zbiornika brudnej wody wode jest zamontowany lub petny !
Czujnik Halla obecnosci Wykrywa, czy worek na brud

x1 . <lcm
worka na brud jest zamontowany
Czujnik Halla napetnienia 1 Wykrywa, czy taca czyszczgca >40 ml
tacy czyszczqcej x jest petna -
Czujnik Halla obecnosci tacy 1 Wykrywa, czy taca czyszczqca <6mm
czyszczqcej x jest zamontowana -
Noduwcz;{ i o_dblorczy CZUJ_nlk 1 Dokowanie | pozycjonowanie 3-4m
podczerwieni do dokowania
Wykrywanie braku $rodka 1 Wykrywa, czy w przewodach /

czyszczgcego

znajduje sig $rodek czyszczqey




Dane techniczne robota

Robot

Wymiar 356 x 360 x 99,8 mm

Poi s ak | Pojemnos¢ znamionowa: 4400 mAh
ojemnosé akumulatora Pojemno$¢ nominalna: 5000 mAh

Masa netto 5,4 kg

Stacja samoczyszczqgca

Wymiary stacji dokujgcej szer. 350 x gt. 499 x wys. 475 mm

Masa netto stacji dokujgcej 8,1 kg
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Wsparcie techniczne

Potrzebujesz dodatkowego wsparcia? Stuzymy pomocq!

Pobierz aplikacje Roomba® Home lub odwiedz strone global.irobot.com, aby uzyska¢ pomoc techniczng
lub skontaktowaé sie z Biurem Obstugi Klienta. Jesli potrzebna bedzie dalsza pomoc, prosimy o kontakt
telefoniczny z naszym Biurem Obstugi Klienta pod numerem 58 781 66 62.

Godziny pracy Biura Obstugi Klienta firmy iRobot® w Polsce

Od poniedziatku do pigtku: 9:00-17:00
Saturday and Sunday, 9AM — 6PM Eastern Time

Informacje dotyczqce bezpieczenstwa
Zapoznaj sie z instrukcjami bezpieczenstwa dotgczonymi do robota lub odwiedz strone global.irobot.com

rRobot

8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730, Stany Zjednoczone. Wszelkie prawa zastrzezone. iRobot, Roomba i PerfectEdge sq zastrzezonymi
znakami towarowymi firmy iRobot Corporation. AutoEmpty, AutoWash, StayClean i PrecisionVision sq znakami towarowymi firmy
iRobot Corporation. Wi-Fi i logo Wi-Fi sq zastrzezonymi znakami towarowymi Wi-Fi Alliance. Apple i App Store sq znakami towarowymi
firmy Apple, Inc. zarejestrowanymi w Stanach Zjednoczonych i innych krajach. Google Play jest znakiem towarowym firmy Google LLC.



