Roomba® Max 710-719 — robot
odkurzajqcy + stacja dokujgca z
automatycznym oprdznianiem AutoEmpty™

Przewodnik uzytkownika




Pierwsze kroki

Po skonfigurowaniu robota mozna uzywac¢ aplikacji, aby:

0  Kontrolowa¢ czas, miejsce i sposdb sprzqtania
« Tworzy¢ automatyczne harmonogramy sprzgtania
Pobierz Op'IkOCJQ Roomba® Home  Ustawia¢ niestandardowe preferencje dotyczqgce sprzqgtania
 Korzysta¢ z funkgji cyfrowych
 Korzysta¢ ze wskazdwek, porad i odpowiedzi na najczestsze
pytania

B uwaGA
Nalezy korzystac z sieci Wi-Fi® 2,4 lub 5 GHz.

® WAZNE:

Przed uruchomieniem robota najpierw zapoznaqj sie z informacjami
dotyczgcymi bezpieczenstwa.

2 Download on the GETITON
{' App Sto‘rej [ ')’ Google Play J

Zeskanuj kod QR za pomocqg aparatu w urzqgdzeniu mobilnym
lub znajdz aplikacje Roomba® Home w sklepie z aplikacjami.

Do ukonczenia konfiguracji wymagana jest aplikacja
Roomba® Home i potgczenie Wi-Fi®. Aplikacja Roomba® Home
przeprowadzi uzytkownika przez kolejne kroki konfiguraciji robota.
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Zdejmij opakowanie ochronne

Usun folie ochronng z ekranu ClearView™ LiDAR i piankowe
ostony znajdujqce sie za zderzakiem.

For more information, visit global.irobot.com

Zdejmij folie ochronng z okienka podczerwieni.



Zamontuj szczotke do sprzgtania przy Ustaw stacje dokujgcqg
krawedziach

>4'/1,22m >4'/1,22m
~ e

Ustaw stacje dokujgcq na twardej, réwnej powierzchni.

Wyréwnaj szczotke bocznq do sprzgtania przy krawedziach

i dociénij jg, az ustyszysz klikniecie. B UWAGA

Nie umieszczaj stacji w nastonecznionym miejscu. Upewnij sig,
ze przestrzen wokét stacji dokujgcej jest wolna od przeszkédd,
aby poprawi¢ wydajno$é dokowania.

/\ OSTRZEZENIE:

Aby zapobiec upadkowi robota ze schoddw, nalezy umiesci¢ stacje
dokujgcq w odlegtosci co najmniej 1,22 metra od schodéw.
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Podtqgcz stacje dokujgcqg Wybudz robota

Podtqcz przewdd zasilania z tytu stacji dokujgcej, a nastepnie
do gniazdka $ciennego. Zwin przewdd z tytu stacji, aby nie
zaktdcat pracy robota.

Umieé¢ robota przed stacjq dokujgcq i przesun go do przodu,
az metalowe styki tadowania bedq wyréwnane. O wybudzeniu
robota informuje jego kontrolka $wietlna. Po petnym
wybudzeniu zostanie wyemitowany dzwiek.

B uwaGA

Robot jest dostarczany z czesciowo natadowanym akumulatorem,
ale przed rozpoczeciem mapowania domu zalecane jest
dotadowanie akumulatora (fadowaé przez 6 godz.).

For more information, visit global.irobot.com



Informacje o robocie odkurzajgcym Roomba® Max 710-719

Widok z gory

o pwn

Zderzak z czujnikiem
LiDAR

LiDAR ClearView™ Pro
Styki tadowania

Filtr

Pojemnik na brud

Port odprowadzania
zanieczyszczen
Przycisk Home
Przycisk zasilania
Zderzak

. Przycisk zwalniania

pojemnika na brud
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Widok od spodu

1. Czujniki wysokosci

2. Koto obrotowe

3. Szczotka boczna
do sprzgtania przy
krawedziach

4. Kofa

N

Gumowe szczotki do
réznych powierzchni
Ostona szczotki
Akumulator

Przycisk zwalniajgcy
ostone szczotki



Informacje o stacji dokujgcej AutoEmpty™

Widok z przodu Widok z tytu

Pokrywa stacji dokujqgcej
Wskaznik LED 1. Uchwyt na przewdd
2. Przewdd zasilania

Styki tadowania
Port odprowadzania zanieczyszczen
Okienko podczerwieni

arowd -

For more information, visit global.irobot.com



Widok z géry

Hownd =

Mechanizmy wyréwnujgce worek — lub — prowadnice worka
Szczoteczka do czyszczenia

Filtr stacji dokujqcej

Schowek na worek na brud
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tadowanie

Wskazniki ikon

Przyciski POWER i HOME
Biaty: W petni natadowany w stacji dokujgcej / Tryb
gotowosci, poza stacjq dokujgcq.

Miga na biato: Powrét do stacji dokujgcej w celu

tadowania / aktualizacja oprogramowania uktadowego.

Pulsuje na biato: tadowanie / wigczanie.

Miga na czerwono: Btqd / niski poziom natadowania
akumulatora.

For more information, visit global.irobot.com

Y adowanie robota

Robot powrdci do stacji dokujgcej, gdy tylko zajdzie potrzeba
natadowania akumulatora podczas cyklu sprzgtania. Po
osiggnieciu wystarczajgcego poziomu natadowania robot
wznowi sprzgtanie w miejscu, w ktérym zostato ono przerwane.

Tryb czuwania

Gdy robot znajduje sie na stacji dokujgcej, zuzywa niewielkg
iloé¢ energii. Gdy urzgdzenie nie jest uzywane, mozna je
przetqgczy¢ w stan dodatkowo obnizonego poboru mocy,
naciskajgc M przez 10 sekund. Aby wyjéé z trybu niskiego
poboru mocy, krétko nacisnij O.

B UWAGA
W trybie niskiego zuzycia energii uruchomienie sprzgtania z poziomu
aplikacji mobilnej nie jest mozliwe.

Przechowywanie robota

W przypadku dtuzszego przechowywania wytgcz robota,
zdejmujgc go ze stacji dokujgcej, a nastepnie nacisnij i
przytrzymaj jednoczesnie przycisk A oraz zderzak przez
10 sekund. Robota nalezy przechowywaé w chtodnym,
suchym miejscu.



Wskaznik LED stacji dokujqcej

Swieci $wiattem ciggtym na biato: tadowanie

Swieci $wiattem ciggtym na czerwono: Worek na kurz jest petny,
brakuje go lub jest nieprawidtowo zamontowany.

B uwaGA

Aktualizacje oprogramowania mogg spowodowac¢ zmianeg dziatania
wskaznikéw LED robota lub stacji dokujgcej. Najbardziej aktualne
informacje mozna znalez¢ na stronie global.irobot.com.
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Sprzqtanie

Sterowanie przyciskami

fr d

ZASILANIE

 Nacisnij, aby rozpoczqé/wstrzymaé/wznowié sprzgtanie
 Przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ urzgdzenie
 Przytrzymaj przez 10 sekund, aby wytqczy¢ urzqdzenie

HOME

+ Nacisnij, aby wysta¢ robota do stacji dokujgcej

+ Nacisnij, aby wstrzyma¢ sprzgtanie

+ Nacis$nij podczas wstrzymania, aby powréci¢ do
stacji dokujgcej

+ Naciénij, aby zatrzymac¢ dokowanie

For more information, visit global.irobot.com

Wzér sprzqtania

Robot automatycznie sprawdzi i posprzgta Twéj dom. Rozpocznie
od posprzqgtania obrzezy pomieszczenia, a nastepnie posprzqgta
w réwnych liniach pozostatg powierzchnie podtogi. Robot powrdci
do stacji dokujgcej po zakonczeniu cyklu sprzgtania, a takze
woéwczas, gdy bedzie wymagat dotadowania.

Porady:

 Przed sprzgtaniem usun z podtogi zbedne
przedmioty.

 Aby utrzymac czysto$¢ podtdg, zaleca sie
czeste uzywanie robota.

Po 90 minutach bezczynnosci poza stacjq dokujgeq robot
automatycznie zakonczy sprzqgtanie. Jesli nie masz pewnosci,
czy robot zakonczyt prace, czy jq wstrzymat, sprawdz jego stan
w aplikacji Roomba® Home.

B uwAGA

Zdecydowanie zaleca sig korzystanie z aplikacji Roomba® Home w

celu sterowania sprzgtaniem. Aplikacja mobilna moze by¢ uzywana
do sprzqtania konkretnych pomieszczen, konfigurowania procedur

sprzgtania oraz tworzenia automatyzacji i harmonogramow.



Sprzqgtanie miejscowe
Sprzgtanie miejscowe mozna uruchomi¢ z poziomu aplikaciji
Roomba® Home lub bezposrednio na robocie.

Umies¢ robota w poblizu miejsca, ktére wymaga Sprzqtania
miejscowego. Dwukrotnie naci$nij O. W trybie Sprzgtania
miejscowego robot dwukrotnie posprzqta obszar o wymiarach
1,2 m x 1,2 m wokdt robota, poruszajqc sie prostopadle. Po
zakonczeniu Sprzgtania miejscowego robot zakornczy cykl
sprzgtania. Naciénij &, aby odestaé robota z powrotem do
stacji dokujgcej.

Automatyczne oprdznianie

Po zakonhczeniu kazdego cyklu sprzgtania robot automatycznie
oprézni pojemnik na brud.

B uwAGA

Zdecydowanie zaleca sie korzystanie z aplikacji Roomba® Home w
celu sterowania sprzgtaniem. Aplikacja mobilna moze by¢ uzywana
do sprzqtania konkretnych pomieszczer, konfigurowania procedur
sprzqtania oraz tworzenia automatyzacji i harmonogramaéw.
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Odkurzanie

Uruchom tryb odkurzania

Aby rozpoczq¢ cykl odkurzania, umie$¢ robota na stacji
dokujgcej. Nacisnij O lub uzyj aplikacji Roomba® Home,
aby rozpoczq¢ odkurzanie.

® WAZNE:

Zaleca sie czyszczenie pojemnika na brud co najmniej raz w tygodniu.
W przeciwnym razie wydajno$¢ robota odkurzajgcego moze ulec
pogorszeniu.

For more information, visit global.irobot.com



Czyszczenie i konserwacja robota

Aby zapewni¢ optymalng wydajnosé i skutecznos$é sprzgtania, Czyszczenie szczotki do Sprzqtqnig przy

nalezy regularnie czysci¢ elementy wymienione w ponizszej
tabeli. Jesli zauwazysz, ze robot nie zbiera wszystkich
zanieczyszczeh, oproznij pojemnik na brud oraz wyczys¢ filtr i

szczotki.

W aplikacji Roomba® Home sq dostepne dodatkowe
instruktazowe filmy wideo.

Wktad filtra

Szczotka gtéwna do
réznych powierzchni

Styki tadowania

Szczotka boczna
do sprzqtania przy
krawedziach

Filtr

Koto obrotowe

Czujnik

Ostona szczotki

krawedziach

Czegstotliwosé konserwacii Wymiana®

Oprdznij i umyj w razie potrzeby

Czysci¢ raz na tydzien Co 6-12 miesigcy

Czyscic¢ co 2 tygodnie lub w razie

potrzeby
Czysci¢ co 2 tygodnie lub w razie Co 3-6 miesigcy
potrzeby
Czyscic¢ raz na tydzien (2 razy w Co 3-6 miesigcy i i i i i
o Po'c:lc'qgnu s;czotke do spr.zqtcmlo przy krowedzpch, aby jq .
- _ _ zdjg¢. Usun wtosy lub zanieczyszczenia. Ponownie zamontuj
Czysci¢ co 2 tygodnie lub w razie . .
potrzeby szczotke do sprzqtania przy krawedziach.
Czysci¢ raz na miesigc lub w razie
potrzeby .
Sprawdzaé co 6 miesiecy Wymieni¢ w @ WAZNE:
przypadku zuzycia Zaleca sie wymiane szczotki do sprzgtania przy krawedziach co 3-6

lub uszkodzenia

miesiecy, aby robot dziatat jak najlepiej.

>Czestotliwo$¢ wymiany moze sie rézni¢. Czeéci nalezy wymieni¢ w przypadku pojawienia sie
widocznego zuzycia. Jesli zdaniem uzytkownika potrzebne sq czesci zamienne, nalezy zasiegngé
informacji w Biurze Obstugi Klienta firmy iRobot®.
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Czyszczenie szczotek do réznych powierzchni

Naci$nij zatrzaski pokrywy szczotki do réznych powierzchni
i unies, by wyjgé pokrywe szczotki.

For more information, visit global.irobot.com

Wyjmij szczotki do réznych powierzchni.



Zdejmij tozyska z korcow szczotek.

Usun wtosy lub zanieczyszczenia.

Usun wtosy i zanieczyszczenia nagromadzone pod tozyskiem.
Zatdz z powrotem tozysko.
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Ponownie zamontuj szczotke gtéwng do réznych powierzchni i
ostone szczotki w robocie.

® WAZNE:

W celu zapewnienia optymalnej skutecznosci sprzgtania zaleca sie
wymiane szczotki gtéwnej do réznych powierzchni co 6-12 miesiecy.

For more information, visit global.irobot.com



Czyszczenie przedniego kota obrotowego

Usun wtosy i brud z przedniego kota obrotowego.

Aby ponownie zamontowac koto obrotowe, mocno dociénij je
dtoniq, az ustyszysz kliknigcie.

® WAZNE:

Jedli przednie koto zostanie zablokowane przez nawinigte wtosy lub
inne zanieczyszczenia, moze rysowac podtoge. Jesli koto nie obraca
sie swobodnie po oczyszczeniu, nalezy skontaktowac sie z Biurem
Obstugi Klienta.

18 Roomba® Max 710-719 — robot odkurzajqcy + stacja dokujgca z automatycznym opréznianiem AutoEmpty™



Czyszczenie stykow tadowania i czujnikow

Zdejmij robota ze stacji dokujqcej i przetrzyj styki tadowania
oraz czujniki czystq, suchqg $ciereczkg lub lekko zwilzong
piankg melaminowg.

STYKI tADOWANIA

For more information, visit global.irobot.com

CZUJNIKI

[

® WAZNE:

Nie wolno pryskaé srodkiem czyszczgcym lub wodg bezposrednio
na czujniki ani do wnek czujnikéw.



Czyszczenie filtra i pojemnika na brud 9

Wyjmij wktad filtra.

Nacisnij przycisk zwalniania pojemnika na brud i pociggnij
pojemnik do géry, aby go wyjqé.
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Opréznij pojemnik na brud nad koszem na $mieci i wyczy$¢ go
Usun brud, stukajgc wktadem filtra o kosz na $mieci i/lub $ciereczkq lub optucz cieptg wodaq.
wyczy$¢ go czystq Sciereczka.

® WAZNE:
% UWAGA Nie mozna my¢ filtra. Przed przystgpieniem do mycia pojemnika
W przystqp ycla poj
Aby uzyska¢ optymalng wydajnosé robota i stacji dokujgcej, nalezy nalezy wyjq¢ filtr. Pojemnika na brud nie mozna my¢ w zmywarce.

wyczysci¢ i/lub wymienic filtr robota, gdy jest to wymagane.

For more information, visit global.irobot.com 21



Wyptucz pojemnik na brud cieptq wodg.

Usun brud z kanatu ssqcego.
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Sprawdz, czy pojemnik jest catkowicie suchy.

Ponownie witéz wktad filtra do pojemnika na brud.

For more information, visit global.irobot.com

Wtz pojemnik na brud z powrotem do robota.
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Czyszczenie i konserwacja stacji dokujgcej AutoEmpty™

Aby zapewni¢ optymalng wydajnos¢ stacji dokujgce;j Czyszczenie Stykéw tadowania i okienka
AutoEmpty™, nalezy wykonywa¢ nastepujgce czynnosci
zwigzane z czyszczeniem i konserwacjq.

podczerwieni

Czestotliwosé Czestotliwosé wymiany®
konserwacji

Styki tadowania Czys¢ raz w miesigcu

Czujnik Czys¢ raz w miesigcu

Okienko Czys$¢ raz w miesigcu

podczerwieni

Worek na brud Worki nalezy wymieniaé¢ po
zapetnieniu. Poinformuje o tym
wskaznik LED na stacji dokujgcej i/
lub w aplikacji Roomba® Home.

Filtr stacji dokujqcej Czys$¢ raz w miesigcu

o Czestotliwo$¢ wymiany moze sig rézni¢. Czeséci nalezy wymieni¢ w przypadku pojawienia sie
widocznego zuzycia. Jesli zdaniem uzytkownika potrzebne sq czesci zamienne, nalezy zasiegngé
informacji w Biurze Obstugi Klienta firmy iRobot®.

Odtqcz stacje dokujgcq. Sprawdz, czy czesci nie sq
zanieczyszczone. Przetrzyj czystq, suchq $ciereczka.

® WAZNE:

Nie pryskaj srodkiem czyszczgcym lub wodq bezposrednio na
czujniki lub styki tadowania.

24 Roomba® Max 710-719 — robot odkurzajqcy + stacja dokujgca z automatycznym opréznianiem AutoEmpty™



Wymiana worka na brud

Unie$ wieko pojemnika, aby go otworzyé.

For more information, visit global.irobot.com

Pociggnij za element usztywniajgcy, aby wyjgé worek
z pojemnika. Spowoduje to uszczelnienie worka, co
uniemozliwi wydostawanie sie kurzu i zanieczyszczen.

25



Aby wiozy¢ nowy worek na brud, wsun jego element
usztywniajgcy w prowadnice.
Zatéz wieko, upewniajqgc sie, ze jest dobrze docisniete.
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Usuwanie zanieczyszczenh z filtra stacji dokujqgce;j

E ) e
é‘

Sprawdz ostone dmuchawy pod kqgtem ktaczkéw lub
nagromadzonych zanieczyszczen i przetrzyj jg czystq,
suchq $ciereczkg, aby je usungé.

For more information, visit global.irobot.com
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Rozwigzywanie problemoéw

Rozwigzywanie problemow z robotem

Jesli wystgpi problem, robot powiadomi Cie o nim za pomocg
komunikatu gtosowego lub alertu dzwigkowego. Aplikacja
Roomba® Home réwniez dostarcza powiadomienia i instrukcje,
ktére pozwolq rozwigzaé wszelkie problemy.

Jezeli nie masz pewnosci, czy robot zakonczyt prace czy zostat
wstrzymany, sprawdz jego stan w aplikacji Roomba® Home.

Przywracanie ustawienh fabrycznych

Aby przywrdci¢ ustawienia fabryczne, nacisnij & na 5 sekund,
nie puszczaj, a nastepnie (w ciggu 5 sekund) naciénij A + O
na 5 sekund.

Bezpieczenstwo i wysytka akumulatora

e Akumulator MUSI zostac¢ wytqgczony przed wysytkg.

« Aby wylgczy¢ akumulator, wyjmij robota ze stacji dokujqce;.
Weciénij zderzak i przytrzymaj go w tej pozyciji, jednoczesénie
naciskajqc i przytrzymujqc przycisk M przez 10 sekund lub
do momentu zgasniecia wskaznikdw.

» Bezpiecznie zapakuj robota na czas wysytki.

/\ OSTRZEZENIE:

OSTRZEZENIE: Akumulatory litowo-jonowe i wyposazone w nie produkty
podlegajq rygorystycznym przepisom dotyczgcym transportu. Jesli
zachodzi konieczno$¢ odestania tego produktu do serwisu albo
zabrania go ze sobq w podréz, lub inna podobna sytuacja, NALEZY
przestrzega¢ ponizszych zalecen dotyczqgcych transportu.

Aby uzyska¢ dalszg pomoc, skorzystaj z aplikaciji
Roomba® Home, skontaktuj sie z Biurem Obstugi Klienta iRobot®
lub odwiedz witryne global.irobot.com

Rozwigzywanie problemow ze stacjq
dokujgcq z automatycznym oproznianiem
AutoEmpty™

Stacja dokujgca z automatycznym opréznianiem AutoEmpty™
poinformuje o ewentualnych problemach za pomocqg wskaznika
LED z przodu pojemnika oraz aplikacji Roomba® Home. Jesli
stacja dokujgca nie dziata zgodnie z oczekiwaniami, sprawdz
aplikacje Roomba® Home, aby zapozna¢ sie z krokami
rozwigzywania probleméw.

Wskaznik LED Typowy btqd Rozwigzanie

Czerwone Worek petny lub  Wymien worek, jeéli jest petny lub go brakuje.

Swiatto ciggte jego brak
Upewnij sie, ze worek jest prawidtowo wtozony.
Jedli problem bedzie sie powtarzat, usun wszelkie
zanieczyszczenia z portu z tytu robota i z przodu
stacji dokujgcej z automatycznym opréznianiem
AutoEmpty™.

B UWAGA

Ten produkt zostat wyposazony w zabezpieczenie termiczne, ktére ma
na celu ochrong przed uszkodzeniami spowodowanymi przegrzaniem.
Jesli zabezpieczenie zadziata, silnik przestanie pracowac. W takim
przypadku odtqcz urzgdzenie od zasilania, pozostaw je do ostygniecia
na 30 minut, usur wszelkie przeszkody z otworu oprézniajgcego i rurki
opréznigjgcej, a nastepnie ponownie podigcz urzgdzenie do zasilania.
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Potrzebujesz dodatkowego wsparcia? Stuzymy pomocq!

Pobierz aplikacje Roomba® Home lub odwiedz strone global.irobot.com, aby
uzyska¢ pomoc techniczng lub skontaktowac¢ sie z Biurem Obstugi Klienta. Jesli
potrzebna bedzie dalsza pomoc, prosimy o kontakt telefoniczny z naszym Biurem
Obstugi Klienta pod numerem 58 781 66 62.

Godziny pracy Biura Obstugi Klienta firmy iRobot® w Polsce
Od poniedziatku do pigtku: 9:00-17:00

Saturday and Sunday, 9AM — 6PM Eastern Time

Informacje dotyczqce bezpieczenstwa
Zapoznaj sie z instrukcjami bezpieczenstwa dotgczonymi do robota lub odwiedz
strone global.irobot.com.

For more information, visit global.irobot.com
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8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730, Stany Zjednoczone. Wszelkie prawa zastrzezone. iRobot, Roomba i PerfectEdge sq
zastrzezonymi znakami towarowymi firmy iRobot Corporation. AutoEmpty, AutoWash, StayClean i PrecisionVision sq znakami
towarowymi firmy iRobot Corporation. Wi-Fi i logo Wi-Fi sq zastrzezonymi znakami towarowymi Wi-Fi Alliance. Apple i App
Store sq znakami towarowymi firmy Apple, Inc. zarejestrowanymi w Stanach Zjednoczonych i innych krajach. Google Play jest
znakiem towarowym firmy Google LLC.



