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Pierwsze kroki
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3    Umieść stację na twardej i równej podłodze.
 

Dobry zasięg sieci Wi-Fi®

＞ 0,2 m wolnej przestrzeni 
po obu stronach ＞ 1,5 m od schodów

＞ 1 m wolnej przestrzeni z przodu

UWAGA:   •  Nie umieszczaj stacji w nasłonecznionym miejscu. Upewnij 
się, że wokół stacji dokującej nie ma zbędnych przedmiotów ani innych 
przeszkód, aby robot mógł prawidłowo do niej powrócić.
•  Nie umieszczaj stacji dokującej na dywanie.

 

OSTRZEŻENIE:   •  Aby zapobiec upadkowi robota ze schodów, upewnij 
się, że stacja dokująca znajduje się co najmniej 1,5 m od schodów.

Roomba

2    Zamontuj szczotkę boczną.
Dopasuj szczotkę boczną do trzpienia montażowego na 
robocie i dociśnij, aż usłyszysz "kliknięcie".

 1    Zdejmij paski zderzaka z obu stron robota. Zdejmij folię ochron-
ną z przodu robota.
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4    Podłącz przewód zasilający do gniazda zasilania z tyłu 
stacji dokującej.

Zwiń przewód zasilający, aby nie blokował ścieżki przejazdu robota.

UWAGA:   •  Przy pierwszym użyciu, po włączeniu zasilania stacji 
dokującej, delikatnie wsuń robota do stacji dokującej, aby go wybudzić.
•  Podczas korzystania z robota w nowym otoczeniu należy uruchomić go 
ze stacji dokującej, aby wygenerować nową mapę.
•  Mimo że robot jest fabrycznie częściowo naładowany, zaleca się 
ładowanie go przez 4 godziny przed pierwszym cyklem sprzątania.
•  Aby wyjąć robota ze stacji dokującej, przesuń go do siebie, a następnie 
podnieś. Nowe produkty przed opuszczeniem fabryki są poddawane 
testom z użyciem wody, dlatego może w nich pozostać niewielka jej ilość. 
Jest to normalne zjawisko.

5    Włącz i wybudź robota.

Umieść robota przed stacją w kierunku pokazanym na rysunku i powoli popchnij 
go do przodu, aż zetknie się ze stykami ładowania stacji. Wskaźnik zmieni kolor 
na biały, co oznacza, że robot się włącza.Następnie usłyszysz komunikat głosowy 
informujący, że robot jest w pełni włączony i wybudzony.
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6    Napełnij czystą wodą.

Wyjmij zbiornik na czystą wodę (po prawej) ze stacji dokującej. Napełnij 
zbiornik na czystą wodę czystą wodą.

MAX

7    Pobierz aplikację Roomba® Home

• Kontrolować, kiedy, gdzie i w jaki sposób sprząta
• Ustawiać harmonogramy
• Dostosowywać preferencje sprzątania
• 
 

Uzyskaj dostęp do wskazówek, porad i często zadawanych pytań 
 

Zeskanuj kod QR za pomocą aparatu w urządzeniu mobilnym lub wyszukaj 
Roomba® Home w sklepie z aplikacjami.Do ukończenia konfiguracji wymagana 
jest aplikacja Roomba® Home i połączenie Wi-Fi®.Aplikacja przeprowadzi Cię 
przez proces konfiguracji sieci.

Dodaj urządzenie

Po włączeniu zasilania dotknij opcji „Połącz”, aby skonfigurować sieć.

WAŻNE:   Łączność Wi-Fi obsługuje wyłącznie sieci 2,4 GHz; sieci 5 GHz 
nie są obsługiwane.

Po skonfigurowaniu robota w aplikacji będzie można:
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Sterowanie przyciskami

Sprzątanie

Ładowanie i wznowienie sprzątania
Gdy robot będzie wymagał naładowania, powróci do stacji dokującej.Po 
naładowaniu akumulatora do poziomu pozwalającego na dokończenie zadania, 
robot wznowi sprzątanie w miejscu, w którym zostało ono przerwane.

Tryb czuwania

Ilustracja lampek kontrolnych

Ładowanie

Gdy robot znajduje się w stacji dokującej, zużywa niewielką ilość energii.Jeśli robot 
nie będzie używany przez dłuższy czas, można nacisnąć i przytrzymać przycisk 
przez 10 sekund, aby go wyłączyć.

Przycisk Home

Naciśnij przycisk 
Home

Naciśnij dwukrotnie 
przycisk Home

Naciśnij i przytrzymaj 
przycisk Home przez 
10 sekund, a 
następnie naciśnij 
przycisk zasilania w 
ciągu 5 sekund

Przywracanie ustawień fabrycznych

Robot poza stacją 
dokującą

Rozpocznij sprzątanie 
miejscowe

Robot poza stacją 
dokującą

Robot w stacji 
dokującej

Wyślij robota z powrotem 
do stacji dokującej

Czyszczenie nakładki 
mopującej

Przycisk zasilania

Naciśnij przycisk zasilania

Naciśnij i przytrzymaj 
przycisk zasilania przez 3 
sekundy

Naciśnij i przytrzymaj 
przycisk zasilania przez 10 
sekund

Naciśnij i przytrzymaj 
przycisk zasilania przez 15 
sekund

Rozpocznij / wstrzymaj sprzątanie

Włącz zasilanie

Wyłączenie zasilania (słychać 
dźwięk wyłączania)

Wymuszone wyłączenie

Świeci na biało Gotowość / Sprzątanie / Powrót do stacji

Pulsuje na biało Włączanie / Ładowanie / Łączenie z WiFi 
/ Trwa aktualizacja oprogramowania 
układowego

Miga na biało
Powrót do stacji dokującej po 
przerwaniu / Pobieranie aktualizacji 
oprogramowania układowego / Trwa 
przywracanie ustawień fabrycznych

Czerwone światło 
ciągłe Brak połączenia z siecią

Miga na czerwono Nietypowe zachowanie robota

Wył. Zasilanie wyłączone / Tryb uśpienia

Miga na przemian na 
czerwono i biało Błąd stacji dokującej
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Robot automatycznie zbada dom i będzie sprzątał systematycznie, rząd po 
rzędzie.Jeśli podczas cyklu sprzątania poziom naładowania akumulatora spadnie, 
robot powróci do stacji, a następnie wznowi sprzątanie od miejsca, w którym je 
przerwał.

Wskazówki:
Przed sprzątaniem usuń z podłogi zbędne przedmioty. Częste 
korzystanie z robota pozwoli utrzymać podłogi w czystości.

Jeśli nie masz pewności, czy robot zakończył sprzątanie, czy jego praca została 
wstrzymana, sprawdź jego status w aplikacji Roomba® Home.

Ustawienia czyszczenia

UWAGA:   Do ukończenia konfiguracji wymagane są aplikacja Roomba® 
Home oraz połączenie Wi-Fi. Aplikacja mobilna umożliwia sprzątanie 
określonych pomieszczeń, planowanie zadań sprzątania oraz ustawianie 
zautomatyzowanej pracy i harmonogramów. Zdecydowanie zaleca się 
korzystanie z aplikacji Roomba® Home do sterowania funkcjami sprzątania.

Sprzątanie miejscowe

Automatyczne mycie

UWAGA:   Roboty Roomba® są zasadniczo przeznaczone do odkurzania 
większości rodzajów podłóg. Ponieważ jednak niewykończone podłogi z 
twardego drewna oraz niektóre podłogi lub podłoża laminowane/winy-
lowe mogą być podatne na uszkodzenia spowodowane wodą, nie 
zalecamy używania mopa rolkowego na takich powierzchniach.

Gdy robot znajduje się poza stacją dokującą, naciśnij dwukrotnie przycisk powrotu 
do stacji dokującej, aby przeprowadzić czyszczenie miejscowe w wyznaczonym 
obszarze.Po zakończeniu sprzątania miejscowego robot zakończy swoje zadanie.

Twój robot automatycznie powróci do stacji dokującej w trakcie i po każdym cyklu 
sprzątania, aby usunąć brudną wodę i umyć wałek mopujący.
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Widok z góry

1 Górna pokrywa robota

2 Jednorazowy worek na kurz

3 Styki ładowania

5 Pojemnik na brudną wodę robota

6 Przycisk zwalniający pojemnik na 
brudną 

7 Otwór wlewu czystej wody

8 Przycisk Home

9 Przycisk zasilania

Zespół mopa rolkowego11

4 Dysza spryskująca robota 10 Przycisk zwalniający mopa 
rolkowego

12 Przycisk zwalniający worek na 
kurz

13 Otwór opróżniania do worka na 
kurz

14 Magnetyczny zatrzask pokrywy 
górnej

15 Boczny jednoliniowy laserowy 
czujnik krawędzi

16

17

Czujnik przedniego zderzaka

Informacje o robocie

8

1

2

3

4

9

10

11

Moduł nawigacji i unikania 
przeszkód + dioda LED 
podświetlenia

5

6

7
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Widok od dołu

5

Tylne koło pomocnicze

4 Przycisk zwalniający mop rolkowy

2 Ultradźwiękowy czujnik wykrywania 
dywanów

7

Mop rolkowy

Szczotka główna 
zapobiegająca splątaniu

13

3 Koło napędowe Rowek skrobaka mopa 
rolkowego

14

13

14

11

12

1 Podnoszone koło uniwersalne 6

Zaślepka mopa rolkowego

Przycisk zwalniający osłonę szczotki 11

Czujnik do wykrywania podłogi TOF9

10 Czujnik na podczerwień do wykrywania 
podłogi

8 Szczotka boczna Osłona szczotki głównej12

9

10

8

10

6

3

7

1

2

3

4

5

11
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Widok z przodu Widok z tyłu

1

2

5

4

7

6

15
16

14

12

13

11

11

 

 

Informacje o stacji samoczyszczącej

Płyta rampy12
Przewód zasilający15

2 Obszar emisji sygnału dokowania Zbiornik na czystą wodę7
Wtyczka zasilania13

Zwijacz przewodu16

Gniazdo przewodu 
zasilającego

17

Narożnik pozycjonujący powrót do 
stacji dokującej

3 Wlot czystej wody8

Styki ładowania stacji dokującej4
Pływak tacy9

5 Popychacz spustowy
Port ssący brudnej wody10 

Pokrywa zbiornika na czystą wodęZbiornik na brudną wodę1 Pokrywa zbiornika na brudną 
wodę

146 Taca czyszcząca

4

8

3

10

9

3

17
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Widok wewnętrzny Widok z góry

1

2

3

4

Zatrzask pokrywy zbiornika 
na brudną wodę

1

Zbiornik na brudną wodę2

Zatrzask pokrywy zbiornika na 
czystą wodę

3

Zbiornik na czystą wodę4

Wlot zbiornika na brudną wodę5
Wylot zbiornika na czystą wodę6

Moduł zapobiegający 
osadzaniu się kamienia

7

5
6

7
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Pielęgnacja i konserwacja robota
Wyczyść szczotkę 

Części Częstotliwość konserwacji Częstotliwość wymiany*

Sprawdzać co 6 miesięcy Wymienić w przypadku zużycia 
lub uszkodzenia

Co 3-6 miesięcy

W razie potrzeby, zalecane co 
1 miesiąc

Co 6-12 miesięcy

Co 3-6 miesięcy

Czyścić co 2 tygodnie lub w razie potrzeby

Czyścić co 2 tygodnie lub w razie potrzeby

Czyścić co 2 miesiące lub w razie potrzeby

Czyścić co tydzień

Czyścić co 4 tygodnie (co tydzień w 
przypadku posiadania zwierząt)

Czyścić co 4 tygodnie (co tydzień w 
przypadku posiadania zwierząt)

Wymieniać w razie potrzeby

Czyścić w razie potrzeby

Pokrywa szczotki głównej

Styki ładowania

Szczotka główna zapobiegająca 
plątaniu

Jednorazowy worek na kurz

Szczotka boczna

Podnoszone koło uniwersalne

Koło napędowe

Rowek skrobaka mopa rolkowego

Czyścić co miesiąc lub w razie potrzeby
Czujniki (moduł nawigacji i 
unikania przeszkód, czujnik 
krawędziowy, czujnik spadku itp.)

Mop rolkowy WAŻNE:  Wymieniaj szczotkę boczną co 
3–6 miesięcy, aby zapewnić skuteczność 
czyszczenia.

Aby robot działał z optymalną wydajnością, należy okresowo wykonywać poniższe podstawowe czynności z 
zakresu pielęgnacji i konserwacji. Aplikacja Roomba® Home zapewnia spersonalizowane przypomnienia o 
wymianie akcesoriów oraz ważnych czynnościach konserwacyjnych. Dodatkowe filmy instruktażowe są 
dostępne w aplikacji Roomba® Control. Jeśli zauważysz, że robot zbiera z podłogi mniej zabrudzeń, wymień 
worek na brud i wyczyść szczotki.

Pociągnij, aby wyjąć szczotkę boczną. Usuń włosy 
lub zanieczyszczenia, a następnie ponownie 
zamontuj szczotkę boczną. Po prawidłowym 
zamontowaniu usłyszysz kliknięcie.
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Czyszczenie szczotki głównej do różnych powierzchni

1   Ściśnij przycisk zwalniający pokrywę szczotki 
głównej do różnych powierzchni i podnieś pokrywę 
do góry.

2   Wyjmij szczotkę główną. 3   Zdejmij zaślepkę z końca szczotki głównej.

5   Zamontuj ponownie szczotkę główną i osłonę szczotki głównej w robocie, 
upewniając się, że wszystkie cztery rogi osłony są bezpiecznie wciśnięte na 
swoje miejsce. Po prawidłowym zamontowaniu usłyszysz kliknięcie.

WAŻNE:  Zaleca się wymianę głównej szczotki co 
6–12 miesięcy w celu zapewnienia optymalnej 
wydajności czyszczenia. Upewnij się, że osłona 
szczotki głównej jest prawidłowo zamontowana.

4   Usuń wszystkie włosy i zanieczyszczenia 
zaplątane w szczotkę główną i zaślepkę, sprawdź, 
czy między zębami tnącymi nie ma ciał obcych, i 
niezwłocznie je usuń. Ponownie zamontuj zaślepki 
końcowe.
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Zainstaluj koło uniwersalne.

1   Użyj szczoteczki do czyszczenia lub suchej szmatki, aby usunąć włosy i 
zanieczyszczenia z kółka uniwersalnego.

2   Użyj narzędzia, aby podważyć kółko uniwersalne i wyjąć je z gniazda.

WAŻNE:  Kółko uniwersalne zablokowane włosami i zanieczyszczeniami 
może spowodować uszkodzenie podłogi.
           Obudowy kółka uniwersalnego nie można wymontować z robota. 
W celu konserwacji można wymontować za pomocą narzędzia tylko 
kółko uniwersalne.
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Wyczyść tylne kółko pomocnicze Wyczyść styki ładowania i czujniki

Użyj narzędzia, aby podważyć i przesunąć tylne 
kółko pomocnicze od prawej do lewej strony, 
zsuwając je z metalowej osi. Zsuń tylne kółko 
pomocnicze, a następnie za pomocą szczoteczki 
czyszczącej usuń włosy i zanieczyszczenia 
znajdujące się za nim.

Przetrzyj styki ładowania i czujniki czystą, suchą ściereczką.

WAŻNE: Nie spryskuj czujników ani otworów czujników 
wodą ani środkami czyszczącymi.

styki ładowaniatylne kółko pomocnicze czujnik zderzaka przedniego
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1   Pociągnij w górę, aby zdjąć górną pokrywę robota. 2   Naciśnij i przytrzymaj przycisk zwalniający worek 
na kurz, aby go wyjąć.

3   Włóż nowy worek na kurz, a następnie zamknij 
górną pokrywę robota.

Wymiana worka na kurz

WAŻNE:  Aby zapewnić optymalną wydajność, wymieniaj worek na kurz 
bezzwłocznie w zależności od rzeczywistego zużycia.
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Wyczyść pojemnik na brudną wodę

1   Naciśnij przycisk zwalniający w dół, aby wyjąć 
pojemnik na brudną wodę.

5   Wytrzyj wszelkie zabrudzenia ze spodu robota. Ten 
obszar musi być wolny od zabrudzeń, aby zbiornik mógł 
prawidłowo wsunąć się do robota.

3   Wylej brudną wodę, opłucz pojemnik czystą 
wodą i wytrzyj wszelkie zabrudzenia.

4   Opłucz i wytrzyj wszelkie zabrudzenia z górnej 
powierzchni pojemnika.

2   Otwórz pokrywę pojemnika na brudną wodę.

WAŻNE:  Nie myj pojemnika na brudną wodę w zmywarce. Dokładnie wyczyść pojemnik, 
aby zachować optymalną skuteczność czyszczenia.

6   Zamontuj z powrotem pojemnik na 
brudną wodę w robocie. Po prawidłowym 
zamontowaniu usłyszysz "kliknięcie".



PL

16

2   Wyczyść i opłucz mop rolkowy, a następnie pozostaw 
ją do wyschnięcia w temperaturze pokojowej.

3   Dopasuj mop rolkowy do zaślepki, wsuń go i mocno 
dociśnij, aż usłyszysz "kliknięcie", co oznacza, że jest 
prawidłowo zamocowany.

1   Naciśnij i przytrzymaj boczny przycisk zwalniający 
mop rolkowy, a następnie powoli wyciągnij ją 
poziomo.

Czyszczenie mopa rolkowego

UWAGA:  Podczas zdejmowania zaślepki 
mopa rolkowego pociągnij ją z umiarkow-
aną siłą. Podczas ponownego montażu 
mocno dociśnij ją na swoje miejsce.

UWAGA:  Podczas montażu mopa rolkowego 
upewnij się, że zielony przycisk zwalniający na 
zaślepce znajduje się w prawym górnym rogu. 
Dopasuj zaślepkę do robota, a następnie wsuń ją 
poziomo do wewnątrz, aż usłyszysz "kliknięcie", co 
oznacza, że jest odpowiednio zamocowana.
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1   Naciśnij i przytrzymaj boczny przycisk zwalniający, a 
następnie powoli wysuń Mop rolkowy w poziomie.

3   Opłucz lub wytrzyj rowek skrobaka mopa 
rolkowego.

WAŻNE:  Upewnij się, że rowek skrobaka mopa rolkowego jest 
prawidłowo zainstalowany. Jeśli nie zostanie on dobrze 
zamocowany, ponowna instalacja mopa rolkowego będzie 
trudna.

Wyczyść rowek skrobaka Mopa rolkowego

2   Odwróć robota, popchnij lewą stronę rowka 
skrobaka mopa rolkowego do przodu i 
wyciągnij go w lewo.

4   Dopasuj rowek skrobaka mopa rolkowego do szczeliny po 
prawej stronie, włóż go, a następnie mocno dociśnij lewą stronę do 
tyłu, aby go zamocować.

1

2



Pielęgnacja i konserwacja stacji dokującej
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Wyczyść styki ładowania stacji dokującej i 
okienko podczerwieni

Aby zapewnić optymalne działanie stacji dokującej, postępuj zgodnie z procedurami opisanymi na 
kolejnych stronach.

Części Częstotliwość konserwacji Częstotliwość wymiany*

Co miesiąc

Czyścić co miesiąc

Czyścić co miesiąc

Czyścić co miesiąc

Czyścić co 2 tygodnie lub w razie 
potrzeby

Płukać i wymieniać wodę w razie 
potrzeby

Płukać i opróżniać w razie potrzeby

Styki ładowania stacji 
dokującej

Czujniki

Obszar emisji sygnału powrotu 
do stacji dokującej

Taca czyszcząca i pływak tacy

Zbiornik na czystą wodę

Zbiornik na brudną wodę

Płyta rampy

Częstotliwość wymiany może się różnić. Wymień elementy, jeśli widoczne są ślady zużycia.

Sprawdź elementy, aby upewnić się, że nie ma na nich 
zanieczyszczeń. Przetrzyj czystą, suchą szmatką.

WAŻNE:  Nie spryskuj czujników ani otworów 
czujników wodą ani środkami czyszczącymi.
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Wyczyść tacę czyszczącą Wyczyść zbiorniki na wodę

1   Ostrożnie zetrzyj zanieczyszczenia w tacy czyszczącej i wokół niej za pomocą 
czystej, suchej szmatki. Upewnij się, że port wlewu czystej wody i port ssący 
brudnej wody nie są zablokowane. Do usunięcia uporczywych zabrudzeń można 
użyć łagodnego mydła i gąbki.

1   Wyjmij zbiornik na czystą wodę i zbiornik 
na brudną wodę.

2   Otwórz zatrzaski na zbiornikach, 
aby je otworzyć.

WAŻNE: Podczas wycierania tego obszaru uważaj, aby nie wepchnąć 
zanieczyszczeń do portu ssącego brudnej wody ani w obszar pływaka tacy.

Roomba
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Wyczyść zbiorniki na wodę

3   Opróżnij zbiornik na brudną wodę. 5   Napełnij zbiornik czystej wody 
czystą wodą.

6   Zamontuj oba zbiorniki z powrotem 
w stacji dokującej.

4   Przepłucz oba zbiorniki wodą o 
temperaturze pokojowej. Do usunięcia 
uporczywych zabrudzeń można użyć 
gąbki.

MAX

WAŻNE: Nie wkładaj zbiorników do zmywarki. Przed ponownym zainstalowaniem 
upewnij się, że zatrzaski zbiornika są prawidłowo zamknięte.



Wskazania błędów Rozwiązania

Szczotka główna 
zablokowana

Mapowanie nie 
powiodło się Wykonaj 
ponowne mapowanie.

Usuń przeszkody lub zaplątane włókna ze szczotki, 
aby mogła się swobodnie obracać.

Aby wykonać pierwsze mapowanie, umieść robota w 
stacji dokującej i naciśnij przycisk zasilania. Przed 
rozpoczęciem mapowania otwórz drzwi do 
pomieszczeń, które mają być sprzątane, i usuń z 
podłogi wszelkie przeszkody. Podczas mapowania nie 
przenoś robota ani stacji dokującej oraz nie 
dopuszczaj dzieci ani zwierząt w ich pobliże.

Wskazania błędów Rozwiązania

Nie można włączyć

Nie można uruchomić: Niski 
poziom naładowania baterii

Nie można powrócić do 
stacji dokującej

Nietypowy hałas podczas 
sprzątania

Zmniejszona wydajność 
czyszczenia lub pozostawi-
anie zanieczyszczeń

Niski poziom naładowania baterii. Przed użyciem 
naładuj do pełna

Naładuj robota do wystarczającego poziomu, a 
następnie spróbuj ponownie.

Worek na kurz jest pełny Proszę wymienić. W 
szczotkę główną zaplątały się ciała obce. Wyczyść 
szczotkę główną.

Robot w trybie offline

Słaby sygnał Wi-Fi. Upewnij się, że robot znajduje 
się w dobrym zasięgu sieci Wi-Fi. Nieprawidłowe 
połączenie Wi-Fi. Zresetuj Wi-Fi i pobierz 
najnowszą aplikację, a następnie spróbuj 
połączyć się ponownie.

Szczotka główna do różnych powierzchni, 
szczotka boczna do sprzątania przy krawędziach, 
lewe/prawe koło lub nakładka mopująca mogą 
być zaplątane w ciała obce. Wyłącz robota i usuń 
zaplątane ciała obce.

Upewnij się, że droga powrotna robota do stacji 
dokującej jest wolna. Sprawdź, czy stacja 
dokująca jest podłączona do zasilania i znajduje 
się w swoim pierwotnym miejscu.

W zbiorniku czystej wody stacji dokującej brakuje wody. 
Uzupełnij czystą wodę. Wylot czystej wody jest zablokowa-
ny. Usuń blokadę. Taca czyszcząca stacji dokującej jest 
pełna. Wyczyść tacę. Taca czyszcząca nie jest zainsta-
lowana. Zainstaluj poprawnie tacę czyszczącą. Zbiornik 
na brudną wodę jest pełny. Proszę go opróżnić.

Nie można naładować 
urządzenia

Upewnij się, że wokół stacji dokującej jest 
wystarczająco dużo miejsca, a styki ładowania na 
stacji są wolne od kurzu i innych przeszkód. 
Temperatura otoczenia jest zbyt niska (poniżej 
0°C) lub zbyt wysoka (powyżej 40°C).

Nie można połączyć się z 
aplikacją

Upewnij się, że zarówno stacja dokująca, jak i robot 
znajdują się w zasięgu sieci Wi-Fi o silnym sygnale. 
Przed ponownym parowaniem zresetuj sieć Wi-Fi 
zgodnie z instrukcją.

Nie udało się myć mopa

Rozwiązywanie problemów
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Moduł nawigacji i unikania 
przeszkód zablokowany. 
Przetrzyj i kontynuuj

1. Moduł nawigacji i unikania przeszkód jest 
zablokowany. Usuń wszelkie przeszkody lub ciała 
obce. 
2. Jeśli nie trzeba niczego usuwać, przenieś 
robota w inne miejsce i uruchom go.

Wskazania błędów Rozwiązania Wskazania błędów Rozwiązania

Taca czyszcząca jest pełna. 
Sprawdź przewód odprow-
adzania brudnej wody i upewnij 
się, że zbiornik na brudną wodę 
jest prawidłowo zamontowany

Sprawdź i opróżnij zbiornik na brudną wodę, a 
następnie upewnij się, że jest prawidłowo 
zamontowany. Usuń włosy i inne zanieczyszc-
zenia z filtra czyszczącego oraz wlotu ssącego.

Umieść robota z powrotem w stacji dokującej i 
pozwól mu się odpowiednio naładować. Stan 
baterii możesz sprawdzić tutaj, w zakładce 
Roboty.

Robot jest uniesiony nad podłogą. Przenieś 
robota w nowe miejsce i uruchom go 
ponownie.

Zbyt niski poziom naładowania 
baterii, aby sprzątać

Robot uniesiony nad podłogą

Nie można uruchomić: 
Wykryto schody lub uskok

Przenieś robota w nowe miejsce i spróbuj 
ponownie.

Rozwiązywanie problemów

Usuń zaplątane włókna i zanieczyszczenia ze 
szczotki bocznej do sprzątania przy krawędziach, 
aby mogła się swobodnie obracać.

Szczotka boczna do 
sprzątania przy krawędziach 
zablokowana

Wyczyść czujniki spadku

Lewe koło zablokowane / 
prawe koło zablokowane

Nie można uruchomić: Robot 
utknął w strefie zakazanej

Robot utknął Przenieś robota na otwartą przestrzeń i naciśnij 
przycisk zasilania, aby wznowić pracę.

Przenieś robota poza strefę zakazaną, aby mógł 
rozpocząć nowe zadanie. 

Wyczyść dolne czujniki spadku miękką, suchą 
ściereczką, aby schody mogły być prawidłowo 
wykrywane. Umieść robota na podłodze i naciśnij 
przycisk start, aby wznowić sprzątanie.

Poruszaj lewym/prawym kołem kilka razy w górę i 
w dół, a następnie obróć je, aby usunąć 
uwięzione zanieczyszczenia. Powinno obracać się 
swobodnie.
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≤1.5cm
Wykrywa, czy zbiornik na 
brudną wodę jest zamontowa-
ny lub pełny

Czujnik Halla 
obecności zbiornika 
na brudną wodę

Lista czujników stacji dokującej

Zasięg wykrywania / 
Odległość roboczaFunkcjaNazwa Ilość

≤1.5cm
Wykrywa, czy zbiornik na 
czystą wodę jest zamontowany 
lub pusty

Czujnik Halla 
obecności zbiornika 
na czystą wodę

x1

≤1.5cmWykrywa, czy taca czyszcząca 
jest pełna

Czujnik Halla 
napełnienia tacy 
czyszczącej

x1

≤1.5cmWykrywa, czy taca czyszcząca 
jest zainstalowana

Czujnik Halla 
obecności tacy 
czyszczącej

x1

x1

Dane techniczne robota
Lista czujników robota

Zasięg wykrywania / 
Odległość roboczaNazwa Ilość

Nawigacja radarowa 
0,08 m-12 m 
Omijanie przeszkód 
0,05-0,32 m

Moduł nawigacji i 
unikania przeszkód x1

Ultradźwiękowy 
czujnik wykrywania 
dywanów

x1

1.5cm-10cm

9cm

9cm

≤3mm

30mm

Czujnik na 
podczerwień 
wykrywania podłogi

x2

Boczny jednoliniowy 
laserowy czujnik 
krawędzi

x1

≤1cm
Czujnik Halla 
obecności worka na 
brud

x1

Żyroskop IMU x1

Akcelerometr x1

2-2.2m
Tylny czujnik 
podczerwieni 
powrotu

x1

≤1cmCzujnik Halla 
obecności pojemnika 
na brudną wodę

x1

Funkcja

Lokalizacja, nawigacja & 
unikanie przeszkód

Rozpoznawanie dywanów 
(w połączeniu z 
rozpoznawaniem AI)

Czujnik przedniego 
zderzaka x2 Ochrona przed kolizją

Czujnik wykrywania 
podłogi TOF x1 Wykrywanie krawędzi

Wykrywanie krawędzi

Czyszczenie krawędzi

Wykrywa, czy worek na 
brud jest zamontowany

Sterowanie ruchem

Regulacja prędkości

Powrót do stacji dokującej 
i parowanie

Wykrywa, czy pojemnik na 
brudną wodę jest 
zainstalowany

<0.3mm
Czujnik Halla 
napełnienia 
pojemnika na brudną 
wodę

x1 Wykrywa, czy pojemnik na 
brudną wodę jest pełny
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Robot odkurzającyNazwa produktu

Wymiary

Pojemność akumulatora

Masa netto

Stacja samoczyszcząca

Masa netto stacji dokującej

350×325×360mmWymiary stacji dokującej

354.5×350×99.5 mm

Znamionowa: 4800 mAh  
Nominalna: 5200 mAh
~4.8kg

~4kg

Robot
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24



Wsparcie techniczne




