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Pierwsze kroki

1 Zdejmij paski zderzaka z obu stron robota. Zdejmij folie ochron- 3 Umie$¢ stacje na twardej i réwnej podtodze.
nq z przodu robota.

)

Dobry zasieg sieci Wi-Fi®

> 0,2 m wolnej przestrzeni
po obu stronach

> 1,5 m od schodéw

> 1 m wolnej przestrzeni z przodu

2 Zamontuj szczotke boczng.
Dopasuj szczotke boczng do trzpienia montazowego na
robocie i dQcisnij, az ustyszysz "klikniecie".

% UWAGA: ¢ Nie umieszczaj stacji w nastonecznionym miejscu. Upewnij
sie, ze wokét stacji dokujgcej nie ma zbednych przedmiotéw ani innych
przeszkdd, aby robot mégt prawidtowo do niej powrdcic.
¢ Nie umieszczaj stacji dokujgcej na dywanie.

A OSTRZEZENIE: * Aby zapobiec upadkowi robota ze schodéw, upewnij
sig, ze stacja dokujgca znajduje sie co najmniej 1,5 m od schoddw.




4 Podfqgcz przewdd zasilajgey do gniazda zasilania z tytu 5 Wiqgcz i wybudz robota.
stacji dokujqgce;j.

Umie$¢ robota przed stacjg w kierunku pokazanym na rysunku i powoli popchnij
go do przodu, az zetknie sig ze stykami tadowania stacji. Wskaznik zmieni kolor
na biaty, co oznacza, ze robot sie wigcza.Nastepnie ustyszysz komunikat gtosowy

Zwinh przewdd zasilajgey, aby nie blokowat éciezki przejazdu robota. informujqcy, ze robot jest w petni wiqczony i wybudzony.

UWAGA: * Przy pierwszym uzyciu, po wtgczeniu zasilania stacji
dokujgcej, delikatnie wsun robota do stacji dokujgcej, aby go wybudzic.

* Podczas korzystania z robota w nowym otoczeniu nalezy uruchomi¢ go
ze stacji dokujgcej, aby wygenerowaé nowg mape.

* Mimo ze robot jest fabrycznie cze$ciowo natadowany, zaleca sig
tadowanie go przez 4 godziny przed pierwszym cyklem sprzgtania.

* Aby wyjq¢ robota ze stacji dokujgcej, przesun go do siebie, a nastepnie
podnies. Nowe produkty przed opuszczeniem fabryki sg poddawane
testom z uzyciem wody, dlatego moze w nich pozosta¢ niewielka jej ilo$¢.
Jest to normalne zjawisko.
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6 Napetnij czystg wodaq.

Wyjmij zbiornik na czystq wode (po prawej) ze stacji dokujgcej. Napetnij
zbiornik na czystq wode czystq wodg.

7 Pobierz aplikacje Roomba® Home

Zeskanuj kod QR za pomocq aparatu w urzgdzeniu mobilnym lub wyszukaj
Roomba® Home w sklepie z aplikacjami.Do ukonczenia konfiguracji wymagana
jest aplikacja Roomba® Home i potgczenie Wi-Fi®.Aplikacja przeprowadzi Cie
przez proces konfiguracji sieci.

Dodaj urzqdzenie

Po wigczeniu zasilania dotknij opcji ,Potqcz”, aby skonfigurowac siec.

2 Download on the GETITON
[' App Store } [ »’ Google Play ]

Po skonfigurowaniu robota w aplikacji bedzie mozna:

¢ Kontrolowaé, kiedy, gdzie i w jaki sposéb sprzgta

* Ustawia¢ harmonogramy

* Dostosowywac preferencje sprzgtania

e Uzyskaj dostep do wskazéwek, porad i czesto zadawanych pytan

@ WAZNE: kqczno$é Wi-Fi obstuguje wytqcznie sieci 2,4 GHz; sieci 5 GHz
nie sq obstugiwane.




tadowanie

llustracja lampek kontrolnych

Swieci na biato

Gotowos¢ / Sprzqtanie / Powrdt do staci

Pulsuje na biato

Wiqczanie / tadowanie / gczenie z WiFi
/ Trwa aktualizacja oprogramowania
uktadowego

Miga na biato

Powrét do stacji dokujgcej po
przerwaniu / Pobieranie aktualizacji
oprogramowania uktadowego / Trwa
przywracanie ustawier fabrycznych

Czerwone $wiatto
ciqgte

Brak potqczenia z sieciq

Miga na czerwono

Nietypowe zachowanie robota

Wyt

Zasilanie wytgczone / Tryb u$pienia

Miga na przemian na
czerwono i biato

Btqd stacji dokujqcej

Ladowanie i wznowienie sprzqtania

Gdy robot bedzie wymagat natadowania, powréci do stacji dokujqgcej.Po
natadowaniu akumulatora do poziomu pozwalajgcego na dokonczenie zadania,
robot wznowi sprzqtanie w miejscu, w ktérym zostato ono przerwane.

Tryb czuwania

Gdy robot znajduje sie w stacji dokujgcej, zuzywa niewielkq ilo$¢ energii.Jesli robot
nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, mozna nacisng¢ i przytrzymac przycisk

przez 10 sekund, aby go wytgczy¢.

Sprzgtanie

Sterowanie przyciskami

f

Przycisk Home

Robot poza stacjg

Wyslij robota z powrotem
dokujgcq

- . do stacji dokujqgcej
Nacisnij przycisk
Home

Robot w stacji

Czyszczenie naktadki
dokujgcej jacej

mopujqcej

Nacisnij dwukrotnie
przycisk Home

Robot poza stacjg
dokujgcq

Rozpocznij sprzgtanie
miejscowe

Nacisnij i przytrzymaj
przycisk Home przez
10 sekund, a
nastepnie nacisnij
przycisk zasilania w
ciqgu 5 sekund

Przywracanie ustawien fabrycznych

)

Przycisk zasilania

Naciénij przycisk zasilania Rozpocznij / wstrzymaj sprzgtanie

Nacisnij i przytrzymaj
przycisk zasilania przez 3
sekundy

Wiqcz zasilanie

Nacisnij i przytrzymaj
przycisk zasilania przez 10
sekund

Wytgczenie zasilania (stychaé
dzwiek wytgczania)

Nacisnij i przytrzymaj
przycisk zasilania przez 15
sekund

Wymuszone wytgczenie
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Ustawienia czyszczenia

Robot automatycznie zbada dom i bedzie sprzqgtat systematycznie, rzqd po
rzedzie.Jesli podczas cyklu sprzgtania poziom natadowania akumulatora spadnie,

PL robot powrdéci do stacji, a nastgpnie wznowi sprzqgtanie od miejsca, w ktérym je
przerwat.

Wskazowki:
Przed sprzqtaniem usun z podtogi zbedne przedmioty. Czeste
korzystanie z robota pozwoli utrzymaé podtogi w czystosci.

Jedli nie masz pewnosci, czy robot zakonczyt sprzgtanie, czy jego praca zostata
wstrzymana, sprawdz jego status w aplikacji Roomba® Home.

% UWAGA: Do ukonczenia konfiguracji wymagane sq aplikacja Roomba®
Home oraz potgczenie Wi-Fi. Aplikacja mobilna umozliwia sprzgtanie
okreslonych pomieszczen, planowanie zadan sprzgtania oraz ustawianie
zautomatyzowanej pracy i harmonograméw. Zdecydowanie zaleca sie
korzystanie z aplikacji Roomba® Home do sterowania funkcjami sprzgtania.

Sprzgtanie miejscowe

Gdy robot znajduje sie poza stacjq dokujgcq, nacisnij dwukrotnie przycisk powrotu
do stacji dokujqcej, aby przeprowadzi¢ czyszczenie miejscowe w wyznaczonym
obszarze.Po zakonczeniu sprzgtania miejscowego robot zakonczy swoje zadanie.

Automatyczne mycie

Twdj robot automatycznie powrdci do stacji dokujgcej w trakcie i po kazdym cyklu
sprzqgtania, aby usung¢ brudng wode i umy¢ watek mopujgcey.

% UWAGA: Roboty Roomba® sq zasadniczo przeznaczone do odkurzania
wigkszosci rodzajéw podtdg. Poniewaz jednak niewykorczone podtogi z
twardego drewna oraz niektére podtogi lub podtoza laminowane/winy-
lowe mogq by¢ podatne na uszkodzenia spowodowane wodg, nie
zalecamy uzywania mopa rolkowego na takich powierzchniach.




Informacje o robocie

Widok z goéry

Gérna pokrywa robota
Jednorazowy worek na kurz

Styki fadowania

Dysza spryskujgca robota
Pojemnik na brudng wode robota

Przycisk zwalniajgcy pojemnik na
brudng

Otwor wlewu czystej wody
Przycisk Home
Przycisk zasilania

Przycisk zwalniajgcy mopa
rolkowego

Zespdt mopa rolkowego

12 Przycisk zwalniajgcy worek na
kurz

13 Otwdr oprézniania do worka na
kurz

14 Magnetyczny zatrzask pokrywy
gornej

Boczny jednoliniowy laserowy
czujnik krawedzi

Czujnik przedniego zderzaka

Modut nawigacji i unikania
przeszkdd + dioda LED
podswietlenia

PL
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Widok od dotu

1 Podnoszone koto uniwersalne 6 Mop rolkowy
2 Ultradzwigkowy czujnik wykrywania 7 Tylne koto pomocnicze
dywandw

3 Koto napedowe
4 Przycisk zwalniajgcy mop rolkowy

5 Zaslepka mopa rolkowego

8
9
10

11

Szczotka boczna
Czujnik do wykrywania podtogi TOF

Czujnik na podczerwien do wykrywania
podtogi

Przycisk zwalnigjgcy ostong szczotki

13

Ostona szczotki gtéwnej
Szczotka gtéwna
zapobiegajgca splgtaniu

Rowek skrobaka mopa
rolkowego



Informacje o stacji samoczyszczqcej

Widok z przodu
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Zbiornik na brudng wode

Obszar emisji sygnatu dokowania
Naroznik pozycjonujgcy powrét do
stacji dokujgcej

Styki tadowania stacji dokujgcej

Popychacz spustowy

Taca czyszczgca
Zbiornik na czystq wode
Wiot czystej wody
Ptywak tacy

Port ssqgcy brudnej wody

Widok z tytu

11 Pokrywa zbiornika na czystq wode

12 Plyta rampy
13 Wtyczka zasilania

15
16
17

Pokrywa zbiornika na brudng
wode

Przewdd zasilajgey
Zwijacz przewodu

Gniazdo przewodu
zasilajgcego

PL



Widok z goéry

9

1 Zatrzask pokrywy zbiornika 3 Zatrzask pokrywy zbiornika na 5  Wilot zbiornika na brudng wode 7 Modut zapobiegajqcy

na brudng wode czystq wode 6 Wylot zbiornika na czystq wode osadzaniu sie kamienia

2 Zbiornik na brudng wode 4 Zbiornik na czystq wode



Pielegnacja i konserwacja robota

Aby robot dziatat z optymalng wydajnoscig, nalezy okresowo wykonywac ponizsze podstawowe czynnosci z
zakresu pielegnacji i konserwacji. Aplikacja Roomba® Home zapewnia spersonalizowane przypomnienia o
wymianie akcesoriow oraz waznych czynnosciach konserwacyjnych. Dodatkowe filmy instruktazowe sg
dostepne w aplikacji Roomba® Control. Jesli zauwazysz, ze robot zbiera z podtogi mniej zabrudzen, wymien

worek na brud i wyczys¢ szczotki.

Czesci

Czestotliwos¢ konserwacji

Czestotliwo$¢é wymiany*

Pokrywa szczotki gtéwnej

Sprawdzaé co 6 miesiecy

Wymieni¢ w przypadku zuzycia
lub uszkodzenia

Styki tadowania

Czysci¢ co 2 tygodnie lub w razie potrzeby

Jednorazowy worek na kurz

Wymienia¢ w razie potrzeby

W razie potrzeby, zalecane co
1 miesigc

Szczotka boczna

Czysci¢ co 2 tygodnie lub w razie potrzeby

Co 3-6 miesigcy

Szczotka gtéwna zapobiegajgca
plgtaniu

Czyscic¢ co tydzien

Co 6-12 miesigcy

Podnoszone koto uniwersalne

Czysci¢ co 4 tygodnie (co tydzien w
przypadku posiadania zwierzqt)

Koto napedowe

Czyscic¢ co 4 tygodnie (co tydzien w
przypadku posiadania zwierzqt)

Mop rolkowy

Czysci¢ w razie potrzeby

Co 3-6 miesigcy

Rowek skrobaka mopa rolkowego

Czysci¢ co 2 miesigce lub w razie potrzeby

Czujniki (modut nawigacji i
unikania przeszkdd, czujnik
krawedziowy, czujnik spadku itp.)

Czysci¢ co miesigc lub w razie potrzeby

Wyczys¢ szczotke

Pociggnij, aby wyjg¢ szczotke boczng. Usur wtosy
lub zanieczyszczenia, a nastepnie ponownie
zamotuj szczotke boczng. Po prawidtowym

@ WAZNE: Wymieniaj szczotke boczng co

3-6 miesiecy, aby zapewni¢ skuteczno$é

czyszczenia.

PL
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Czyszczenie szczotki gtéwnej do réznych powierzchni

1 Scisnij przycisk zwalniajgcy pokrywe szczotki 2 Wyjmij szczotke gtéwnq. 3 Zdejmij zaslepke z konca szczotki gtowne;j.
gtéwnej do réznych powierzchni i podnie$ pokrywe

4 Usun wszystkie wtosy i zanieczyszczenia 5 Zamontuj ponownie szczotke gtéwnq i ostone szczotki gtéwnej w robocie,
zaplqgtane w szczotke gtéwnq i zaslepke, sprawdz, upewniajqc sig, ze wszystkie cztery rogi ostony sq bezpiecznie wcisniete na
czy miedzy zebami tngcymi nie ma ciat obcych, i swoje miejsce. Po prawidtowym zamontowaniu ustyszysz kliknigcie.
niezwtocznie je usuf. Ponownie zamontuj zaslepki

koncowe. < =

@ WAZNE: Zaleca sie wymiane gtéwnej szczotki co
6-12 miesiecy w celu zapewnienia optymalnej
wydajnosci czyszczenia. Upewnij sie, ze ostona
szczotki gtéwnej jest prawidtowo zamontowana.




Zainstaluj kofo uniwersalne.

1 Uzyj szczoteczki do czyszczenia lub suchej szmatki, aby usungé wiosy i
zanieczyszczenia z kétka uniwersalnego.

® WAZNE: Kétko uniwersalne zablokowane wtosami i zanieczyszczeniami
moze spowodowaé uszkodzenie podtogi.
Obudowy kétka uniwersalnego nie mozna wymontowacé z robota.
W celu konserwacji mozna wymontowaé za pomocq narzedzia tylko
kétko uniwersalne.

2 Uzyj narzedzia, aby podwazy¢ kotko uniwersalne i wyjac je z gniazda.

PL
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Wyczys¢ tylne kétko pomocnicze

Uzyj narzedzia, aby podwazyc¢ i przesungc tylne
kotko pomocnicze od prawej do lewej strony,
zsuwajac je z metalowej osi. Zsun tylne kétko
pomocnicze, a nastepnie za pomocg szczoteczki
czyszczacej usun wtosy i zanieczyszczenia
znajdujgce sie za nim.

tylne kétko pomocnicze

Wyczys¢ styki tadowania i czujniki

Przetrzyj styki tadowania i czujniki czysta, suchg Sciereczkg.

styki tadowania

czujnik zderzaka przedniego

@ WAZNE: Nie spryskuj czujnikéw ani otworéw czujnikow
wodg ani srodkami czyszczgcymi.




Wymiana worka na kurz

1 Pociggnij w gére, aby zdjg¢ gérng pokrywe robota. 2 Naci$nij i przytrzymaj przycisk zwalniajgcy worek 3 Wtéz nowy worek na kurz, a nastepnie zamknij
na kurz, aby go wyjqc. gérng pokrywe robota. PL

@ WAZNE: Aby zapewnié¢ optymalng wydajnosé, wymieniaj worek na kurz
bezzwtocznie w zaleznosci od rzeczywistego zuzycia.




Wyczys¢ pojemnik na brudng wode

1 Naciénij przycisk zwalniajgcy w dét, aby wyjgé 2 Otwoérz pokrywe pojemnika na brudng wode. 3 Wylej brudng wode, optucz pojemnik czystq
PL pojemnik na brudng wode. wodq i wytrzyj wszelkie zabrudzenia.

4 Optucz i wytrzyj wszelkie zabrudzenia z gérnej 5 Wytrzyj wszelkie zabrudzenia ze spodu robota. Ten 6 Zamontuj z powrotem pojemnik na
powierzchni pojemnika. obszar musi by¢ wolny od zabrudzen, aby zbiornik mégt brudng wode w robocie. Po prawidtowym
prawidtowo wsung¢ sie do robota. zamontowaniu ustyszysz "klikniecie".

) S
N s
\r} ~=

WAZNE: Nie myj pojemnika na brudng wode w zmywarce. Doktadnie wyczy$¢ pojemnik, ’

aby zachowac optymalng skutecznosc¢ czyszczenia.




Czyszczenie mopa rolkowego

1 Naciénij i przytrzymaj boczny przycisk zwalniajgey
mop rolkowy, a nastepnie powoli wyciggnij jg
poziomo.

2 Wyczys¢ i optucz mop rolkowy, a nastepnie pozostaw
ja do wyschnigcia w temperaturze pokojowe;.

UWAGA: Podczas zdejmowania zaslepki
mopa rolkowego pociggnij jg z umiarkow-
angq sitg. Podczas ponownego montazu
mocno docisnij jg na swoje miejsce.

3 Dopasuj mop rolkowy do zaslepki, wsun go i mocno
docisnij, az ustyszysz "kliknigcie", co oznacza, ze jest
prawidtowo zamocowany.

@ UWAGA: Podczas montazu mopa rolkowego
upewnij sig, ze zielony przycisk zwalnigjgcy na
zaslepce znajduje sie w prawym gérnym rogu.
Dopasuj zaslepke do robota, a nastepnie wsun jg
poziomo do wewngqtrz, az ustyszysz "kliknigcie”, co
oznacza, ze jest odpowiednio zamocowana.

PL



Wyczysé rowek skrobaka Mopa rolkowego

1 Nacisnij i przytrzymaj boczny przycisk zwalniajgey, a 2 Odwréé robota, popchnij lewq strone rowka 3 Optucz lub wytrzyj rowek skrobaka mopa
PL nastepnie powoli wysur Mop rolkowy w poziomie. skrobaka mopa rolkowego do przodu i rolkowego.
wyciggnij go w lewo.

4 Dopasuj rowek skrobaka mopa rolkowego do szczeliny po
prawej stronie, wtéz go, a nastepnie mocno docisnij lewq strone do
tytu, aby go zamocowac.

@ WAZNE: Upewnij sie, ze rowek skrobaka mopa rolkowego jest
prawidtowo zainstalowany. Jesli nie zostanie on dobrze
zamocowany, ponowna instalacja mopa rolkowego bedzie
trudna.




Pielegnacja i konserwacja stacji dokujgcej

Aby zapewni¢ optymalne dziatanie stacji dokujgcej, postepuj zgodnie z procedurami opisanymi na

kolejnych stronach.

Czesci Czestotliwos¢ konserwacii Czestotliwo$¢ wymiany*
Styki tadowania stacji o B

dokujgcej Co miesigc

Czujniki Czysci¢ co miesiqc -

Obszar emisji sygnatu powrotu
do stacji dokujgcej

Czysci¢ co miesigc

Taca czyszczqca i ptywak tacy

Czysci¢ co 2 tygodnie lub w razie
potrzeby

Zbiornik na czystq wode

Ptuka¢ i wymieniaé wode w razie
potrzeby

Zbiornik na brudng wode

Ptuka¢ i oprézniac w razie potrzeby

Ptyta rampy

Czysci¢ co miesigc

* Czestotliwo$¢ wymiany moze sig rézni¢. Wymien elementy, jesli widoczne sq $lady zuzycia.

Wyczysé styki tadowania stacji dokujgce;j i
okienko podczerwieni

Sprawdz elementy, aby upewni¢ sie, ze nie ma na nich
zanieczyszczen. Przetrzyj czystg, suchg szmatkg.

T

]
k

Roomba

(%) WAZNE: Nie spryskuj czujnikéw ani otworéw
czujnikéw wodg ani srodkami czyszczgeymi.

PL
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Wyczys¢ tace czyszczgeq

1 Ostroznie zetrzyj zanieczyszczenia w tacy czyszczqcej i wokdt niej za pomocq
czystej, suchej szmatki. Upewnij sig, ze port wlewu czystej wody i port ssqcy
brudnej wody nie sq zablokowane. Do usuniecia uporczywych zabrudzen mozna
uzy¢ fagodnego mydta i ggbki.

@ WAZNE: Podczas wycierania tego obszaru uwazaj, aby nie wepchngé
zanieczyszczen do portu ssqcego brudnej wody ani w obszar ptywaka tacy.

Wyczysé zbiorniki na wode

1 Wyjmij zbiornik na czystq wode i zbiornik
na brudng wode.

2 Otwoérz zatrzaski na zbiornikach,
aby je otworzy¢.




Wyczysé zbiorniki na wode

3 Oproznij zbiornik na brudng wode. 4 Przeptucz oba zbiorniki wodq o 5 Napetnij zbiornik czystej wody
temperaturze pokojowej. Do usunigcia czystq wodg.
uporczywych zabrudzen mozna uzyé
ggbki.

@ WAZNE: Nie wktadaj zbiornikéw do zmywarki. Przed ponownym zainstalowaniem
upewnij sie, ze zatrzaski zbiornika sg prawidtowo zamkniete.

6 Zamontuj oba zbiorniki z powrotem
w stacji dokujgcej.

20
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Rozwigzywanie problemow

Wskazania btedéw

Rozwigzania

Nie mozna wigczy¢

Niski poziom natadowania baterii. Przed uzyciem
nataduj do petna

Nie mozna uruchomié: Niski
poziom natadowania baterii

Nataduj robota do wystarczajgcego poziomu, a
nastepnie sprébuj ponownie.

Nie mozna powréci¢ do
stacji dokujgcej

Upewnij sig, ze droga powrotna robota do stacji
dokujqcej jest wolna. Sprawdz, czy stacja
dokujgca jest podtgczona do zasilania i znajduje
sie w swoim pierwotnym miejscu.

Nietypowy hatas podczas
sprzqgtania

Szczotka gtéwna do réznych powierzchni,
szczotka boczna do sprzgtania przy krawedziach,
lewe/prawe koto lub naktadka mopujgca mogg
by¢ zaplgtane w ciata obce. Wytqgcz robota i usun
zaplqtane ciata obce.

Zmniejszona wydajnosé
czyszczenia lub pozostawi-
anie zanieczyszczen

Worek na kurz jest petny Prosze wymieni¢. W
szczotke gtéowngq zaplqtaly sie ciata obce. Wyczysc
szczotke gtowng.

Robot w trybie offline

Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sig, ze robot znajduje
sie w dobrym zasiegu sieci Wi-Fi. Nieprawidtowe
potgczenie Wi-Fi. Zresetuj Wi-Fi i pobierz
najnowszq aplikacje, a nastepnie sprébuj
potqczy¢ sie ponownie.

Nie mozna natadowaé
urzgdzenia

Upewnij sig, ze wokét stacji dokujgcej jest
wystarczajgco duzo miejsca, a styki tadowania na
stacji sq wolne od kurzu i innych przeszkéd.
Temperatura otoczenia jest zbyt niska (ponizej
0°C) lub zbyt wysoka (powyzej 40°C).
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Rozwigzania

Nie mozna potqczy¢ sig z
aplikacjq

Upewnij sig, ze zaréwno stacja dokujqgca, jak i robot
znajdujq sie w zasiegu sieci Wi-Fi o silnym sygnale.
Przed ponownym parowaniem zresetuj sie¢ Wi-Fi
zgodnie z instrukcjq.

Nie udato sie my¢é mopa

W zbiorniku czystej wody stacji dokujqgcej brakuje wody.
Uzupetnij czystg wode. Wylot czystej wody jest zablokowa-
ny. Usun blokade. Taca czyszczqgca stacji dokujgcej jest
petna. Wyczys¢ tace. Taca czyszczqgcea nie jest zainsta-
lowana. Zainstaluj poprawnie tace czyszczqeq. Zbiornik
na brudng wodg jest petny. Prosze go opréznic.

Mapowanie nie
powiodto sie Wykonaj
ponowne mapowanie.

Aby wykona¢ pierwsze mapowanie, umie$¢ robota w
stacji dokujqcej i nacisnij przycisk zasilania. Przed
rozpoczeciem mapowania otwérz drzwi do
pomieszczen, ktére majq by¢ sprzqtane, i usun z
podtogi wszelkie przeszkody. Podczas mapowania nie
przenos$ robota ani stacji dokujgcej oraz nie
dopuszczaj dzieci ani zwierzqt w ich poblize.

Szczotka gtéwna
zablokowana

Usun przeszkody lub zaplgtane wtdkna ze szczotki,
aby mogta sie swobodnie obracac.




Rozwigzywanie problemow
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Rozwigzania

Szczotka boczna do
sprzqtania przy krawedziach
zablokowana

Usun zaplgtane wtdkna i zanieczyszczenia ze
szczotki bocznej do sprzgtania przy krawedziach,
aby mogta si¢ swobodnie obracac.

Lewe koto zablokowane /
prawe koto zablokowane

Poruszaj lewym/prawym kotem kilka razy w gére i
w dét, a nastepnie obrdc je, aby usungé
uwiezione zanieczyszczenia. Powinno obracac sie
swobodnie.

Wyczys¢ czujniki spadku

Wyczys¢ dolne czujniki spadku migkkg, suchg
Sciereczkg, aby schody mogty by¢ prawidtowo
wykrywane. Umie$¢ robota na podtodze i nacisnij
przycisk start, aby wznowi¢ sprzqgtanie.

Modut nawigaciji i unikania
przeszkdd zablokowany.
Przetrzyj i kontynuuj

1. Modut nawigaciji i unikania przeszkdd jest
zablokowany. Usun wszelkie przeszkody lub ciata
obce.

2. Jesli nie trzeba niczego usuwacé, przenie$
robota w inne miejsce i uruchom go.

Robot utkngt

Przenie$ robota na otwartq przestrzen i nacisnij
przycisk zasilania, aby wznowi¢ prace.

Nie mozna uruchomié: Robot
utkngt w strefie zakazanej

Przenie$ robota poza strefe zakazang, aby mogt
rozpoczqé nowe zadanie.

Nie mozna uruchomié:
Wykryto schody lub uskok

Przenie$ robota w nowe miejsce i sprobuj
ponownie.

Wskazania btedéw

Rozwigzania

Robot uniesiony nad podtogg

Robot jest uniesiony nad podtogq. Przenie$
robota w nowe miejsce i uruchom go
ponownie.

Zbyt niski poziom natadowania
baterii, aby sprzgtaé¢

Umies¢ robota z powrotem w stacji dokujqcej i
pozwdl mu sie odpowiednio natadowaé. Stan
baterii mozesz sprawdzi¢ tutaj, w zaktadce
Roboty.

Taca czyszczgca jest petna.
Sprawdz przewdd odprow-
adzania brudnej wody i upewnij
sig, ze zbiornik na brudng wode
jest prawidtowo zamontowany

Sprawdz i opréznij zbiornik na brudng wode, a
nastgpnie upewnij sig, ze jest prawidtowo
zamontowany. Usun wiosy i inne zanieczyszc-

zenia z filtra czyszczqcego oraz wlotu ssgcego.
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Dane techniczne robota

Lista czujnikéw robota

i ] Zasieg wykrywania /
Nazwa llos¢  Funkcja Odlegtosé robocza
Nawigacja radarowa
Modut nawigagiji i 1 Lokalizacja, nawigacja & 0,08 m-12m
unikania przeszkéd unikanie przeszkod Omijanie przeszkéd
0,05-0,32m
Zyroskop IMU x1 Sterowanie ruchem //
Akcelerometr x1 Regulacja predkosci /
Boczny jednoliniowy
laserowy czujnik x1 Czyszczenie krawedzi 1.5cm-10cm
krawedzi
Ultradzwigkowy 1 Rozpoznawanie dywandw
czujnik wykrywania x (w potgczeniu z 30mm
dywandéw rozpoznawaniem Al)
Czujnik przedniego 2 Och d kolizi <3
sderzaka X chrona przed kolizjq <3mm
Czujnik wykrywania x1  Wykrywanie krawedzi 9cm
podtogi TOF
Czujnik na
podczerwien x2 Wykrywanie krawedzi 9cm
wykrywania podtogi
Czujnik Halla Wyk K
obecnosciworkana  x1 [ yKrywa, czy worek na <lcm
brud rud jest zamontowany
Tylny czujnik Powrét do stacii dokuiacei
podczerwieni x1 owrot do stacji dokujqce) 9.9 om

powrotu

i parowanie
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Lista czujnikow stacji dokujqgcej

Zasieg wykrywania /

Nazwa llos¢  Funkcja Odlegtoié robocza
Czujnik Halla 1 Wykrywa, czy pojemnik na <1
obecnosci pojemnika X brudng wode jest =lem
na brudng wode zainstalowany

Czujnik Halla Wk ) "

napetnienia ykrywa, czy pojemnik na

pojemnika na brudng x1 brudng wode jest petny <0.3mm
wode

Czujnik Halla Wykrywa, czy zbiornik na

obecnosci zbiornika  x1 czystq wode jest zamontowany <1.5cm
na czystg wode lub pusty

Czujnik Halla Wykrywa, czy zbiornik na

obecnosci zbiornika  x1 brudng wode jest zamontowa- <1.5cm
na brudng wode ny lub petny

Czujnik Halla

napetnienia tacy 1 Wykrywo, czy taca czyszczgea <1.5cm
czyszczqcej jest petna

Czujnik Halla

obecnosci tacy x1 ygztk?g;':s'tﬁgvﬁi% czyszczqea <1.5cm
czyszczqcej J




Robot

Nazwa produktu

Robot odkurzajgcy

Wymiary

354.5x350%99.5 mm

Pojemnos¢ akumulatora

Znamionowa: 4800 mAh
Nominalna: 5200 mAh

Masa netto

~4.8kg

Stacja samoczyszczgca

Wymiary stacji dokujgcej

350%325x360mm

Masa netto stacji dokujgcej

~4kg
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Wsparcie techniczne

Potrzebujesz dodatkowego wsparcia? Stuzymy pomocq!

Pobierz aplikacje Roomba® Home lub odwied? strone glo-
bal.irobot.com, aby uzyska¢ pomoc techniczng lub skontakto-
wac sie z Biurem Obstugi Klienta. Jesli potrzebna bedzie dalsza
pomoc, prosimy o kontakt telefoniczny z naszym Biurem Obstugi
Klienta pod numerem 58 781 66 62.

Godgziny pracy Biura Obstugi Klienta firmy iRobot® w Polsce
Od poniedziatku do pigtku: 9:00-17:00
Saturday and Sunday, 9AM — 6PM Eastern Time

Informacje dotyczqce bezpieczenstwa

Zapoznaj sie z instrukcjami bezpieczenstwa dotgczonymi do
robota lub odwiedz strone global.irobot.com



robot

8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730, Stany Zjednoczone. Wszelkie prawa zastrzezone. iRobot, Roomba i PerfectEdge sq
zastrzezonymi znakami towarowymi firmy iRobot Corporation. AutoEmpty, AutoWash, StayClean i PrecisionVision sq znakami
towarowymi firmy iRobot Corporation. Wi-Fi i logo Wi-Fi sq zastrzezonymi znakami towarowymi Wi-Fi Alliance. Apple i App Store
sq znakami towarowymi firmy Apple, Inc. zarejestrowanymi w Stanach Zjednoczonych i innych krajach. Google Play jest znakiem
towarowym firmy Google LLC.



